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CAPACITATS PREVIES

Sistemes electronics, Informatica

REQUISITS

Adquisicié de dades i instrumentacio

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEMUEII-19. Desenvolupar aplicacions traslacionals amb I'objectiu d'assolir una millor comprensié de fenomens fisiologics de
rellevancia clinica i pel disseny de noves aplicaciones en arees que tinguin un impacte en la cura de la salut de les persones.
(Competéncia especifica de I'especialitat Aplicacions en Salut i Biomedicina / Healthcare and Biomedical Applications)

Geneériques:
CGMUEII-01. Participar en projectes d'innovacié tecnologica en problemes d'ambit multidisciplinar, aplicant coneixements matematics,
analitics, cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

CGMUEII-05. Comunicar hipotesi, procediments i resultats a publics especialitzats i no especialitzats d'una forma clara i sense
ambiglitats, tant de forma oral com mitjancant informes, esquemes i diagrames, en el context del desenvolupament de solucions
tecniques per problemes de caracter interdisciplinar.

Transversals:

05 TEQ. TREBALL EN EQUIP: Ser capacg de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com un membre més, o realitzant tasques de
direccié amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot assumint
compromisos considerant els recursos disponibles.

06 URI. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicié, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacié de I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gesti6.

03 TLG. TERCERA LLENGUA: Coneixer una tercera llengua, que sera preferentment I'anglés, amb un nivell adequat de forma oral i per
escrit i amb consonancia amb les necessitats que tindran les titulades i els titulats en cada ensenyament.

Data: 28/07/2023 Pagina: 1/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

METODOLOGIES DOCENTS

Classes teoriques
Classes practiques
Treball practic al laboratori
Treball individual i en grup

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

L'objectiu del curs és la formacion en els metodes per dissenyar i utilitzar sistemes corporals

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores activitats dirigides 4,0 2.67

Hores grup gran 22,0 14.67

Hores aprenentatge autonom 102,0 68.00

Hores grup petit 22,0 14.67

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

Introduccio als dispositius corporals

Descripcio:

Introducci6 als sistemes corporals. Instrumentacio, implementacid, tecnologies disponibles, mesura de senyals fisiologics.

Objectius especifics:
Introducci6 als sistemes corporals i a la cadena d'adquisicié de senyal.

Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 2h

Sensors per a dispositius corporals

Descripcio:
Descripcid i Us dels sensors més habitualment utilitzats en els dispositius corporals.

Objectius especifics:
Coneixer i saber utilitzar els sensors usats en dispositius corporals.

Dedicacio: 18h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 12h
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Deteccié del moviment huma mitjancant sensors inercials

Descripcio:
Us de sensors inercials per a la deteccié del moviment huma i aplicacié dels algorismes necessaris per processar els senyals
adquirits.

Objectius especifics:
Utilitzar sensors inercials i aplicar els algorismes adequats per detectar el moviment huma.

Dedicacio: 28h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 18h

Fotopletismografia

Descripcio:
Us de sensors optics per a la deteccié de magnituds relacionades amb la pressié sanguinia i aplicacié dels algorismes necessaris
per processar els senyals adquirits.

Objectius especifics:
Coneixer i dissenyar sistemes fotopletismografics.

Dedicaci6: 28h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 18h

Energy Harvesting

Descripcio:
Fonts d'energia disponibles a I'ambient per a sistemes corporals: Gradient de temperatura, llum, moviment. Questions sobre
energia i poténcia.

Objectius especifics:
Coneixer i saber utilitzar les fonts d'energia disponibles a I'ambient.

Dedicacié: 18h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 12h

Data: 28/07/2023 Pagina: 3/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Comunicacio sense fils i emmagatzamament de dades

Descripcio:
Caracteristiques i Us dels diferents protocols de comunicacié sense fil: NFC, bluetooth, ANT

Objectius especifics:
Coneixer els diferents protocols de comunicacions per a dispositius corporals i utilitzar-los correctament

Activitats vinculades:

Classes teoriques i exercicis d'aplicacio
Exercicis de laboratori:

Sistema de comunicacioé sense fils

Dedicacio: 18h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 12h

Projecte guiat

Descripcio:
Projecte practic sobre un aspecte dels dispositius corporals per desenvolupar a la part final del curs.

Objectius especifics:
Integrar els coneixements adquirits al llarg del curs.

Dedicaci6: 38h
Grup petit/Laboratori: 8h
Aprenentatge autonom: 30h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

30% examen final, 30% exercicis practics, 40% projecte guiat

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

A determinar
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