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CAPACITATS PREVIES

No hi ha requisits previs per cursar aquesta assignatura encara que son molt convenients els coneixements adquirits al grau sobre
teoria de control i sistemes mecanics i electronics. També és molt convenient el coneixement d'algun entorn de programacié com
MATLAB, C o JAVA.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

cb8. CB8 - Que els estudiants siguin capagos d'integrar coneixements i enfrontar-se a la complexitat de formular judicis a partir d'una
informacié que, essent incomplerta o limitada, inclogui reflexions sobre les responsabilitats socials i etiques vinculades a I'aplicacio
dels seus coneixements i judicis

cb9. CB9 - Que els estudiants sapiguen comunicar les seves conclusions , coneixements i les raons ultimes que les sustenten a publics
especialitzats i no especialitzats d'una manera clara i sense ambiguitats

cc01. CCO1 - Capacitat per investigar, disenyar, desenvolupar i caracteritzar els sistemes de control avancgats que permetran al
sistema dinamic tenir un comportament d'acord a les prestacions de funcionament exigides

cg01. CGO1 - Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupa i caracteritzar la dinamica de sistemes complexes que han de ser

controlats per arribar a certes prestacions de funcionament exiget a nivell operatiu i a nivell de seguretat, tenint en compte les
restriccions dels components i possibilitat d'errades en el sistema de control

CB7. CB7 - Que els estudiant sapiguen aplicar els coneixement adquirits i la seva capacitat de resolucié de problmes en nous entorns
0 poc coneguts dins de contextes mes amplis (o multidisciplinars) relacionats amb el seu ambit d'estudi

CEV12. CEV12 -Aprendre a dissenyar sistemes interactius en equips multidisciplinars aplicant la metodologia i les tecniques del
Disseny Centrat en I'Usuari (DCU)

CEV11. CEV11 -Estructurar e integrar tecniques d'intel.ligencia artificial i aprenentage automatic

CEV10. CEV10 - Identificar solucions en ambients intel.ligents mitjangant el disseny i la implementacio de xarxes de sensors i serveis
ambientals.

CEV02. CEV02 - Analitzar i avaluar les tecniques de programacié de dispositius mobils
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Transversals:
ct4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicié, I'estructuracié, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacid de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestid.

ct3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT1la. EMPRENEDORIA I INNOVACIO: Coneixer i comprendre I'organitzacié d'una empresa i les ciéncies que en regeixen l|'activitat;

tenir capacitat per comprendre les regles laborals i les relacions entre la planificacid, les estratégies industrials i comercials, la qualitat
i el benefici.

METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura es dura a terme amb els principis de I'aprenentatge basat en projectes. El professor presentara una conferéncia
introductoria de cada area. Els estudiants treballaran amb els seus projectes durant tot el semestre i han de defensar la seva evolucio
en quatre etapes diferents amb presentacions publiques. S'ha de lliurar un informe a la fi del curs.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

1. Coneéixer la terminologia i técniques basiques d'Intel-ligéncia Artificial i la seva implementacié en escenaris d'Intel-ligéncia
Ambiental.

2. Dissenyar sistemes amb capacitat capturar i extraure informacio significativa de comportaments humans en diversos entorns
(indoor, outdoor)

3. Comprendre el concepte de computacié ubiqua com nou paradigma en el camp de les tecnologies de la informacid.

4. Coneixer les possibilitats de les aplicacions d'Intel-ligéncia Ambiental en aplicacions de salut i benestar i del control mediambiental

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00
Hores grup petit 30,0 24.00
Hores grup gran 15,0 12.00

Dedicaci6 total: 125 h

CONTINGUTS

Introduccio a la Intel-ligéncia Ambiental

Descripcio:

Intel-ligéncia ambiental i HCI

Marc d’interaccié general. El model d'interaccié de Norman
Regles i principis del Disseny HCI

Sensacio i percepcid

Dedicaci6: 18h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 7h
Aprenentatge autonom: 9h
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Analisi de dades

Descripcio:

Agrupacié de dades

Reducci6 de la dimensionalitat
Extraccio de caracteristiques

Dedicaci6: 18h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 7h
Aprenentatge autonom: 9h

Xarxes Neuronals i Maquines de Suport Vectorial

Descripcio:

Estructura i aprenentatge

Perceptrons multicapa i Funcions de base radial
Funcions nucli i MSV

Aprenentatge profund

Dedicaci6: 18h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 7h
Aprenentatge autonom: 9h

Computacié ubicua

Descripcio:

Conceptes de computacié ubiqua
Tecnologia actual i camps relacionats

Visi6 d'usuaris: seguretat, privacitat, gestio

Dedicacié: 18h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 7h
Aprenentatge autonom: 9h

Aplicacions i serveis AmI

Descripcio:

Serveis d'intel-ligéncia ambiental

Ambient Assisted Living (AAL): requeriments i solucions.

Etica en AmI: privadesa, autonomia, integritat, fiabilitat, inclusié electronica.

Dedicacié: 18h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 7h
Aprenentatge autonom: 9h
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacié d'aquesta assignatura es fara principalment a través d'un projecte original, preferiblement en grup, en I'ambit de la
Intel-ligéncia Ambiental. En l'avaluacié del projecte es tindra en compte:

* L'adequacio del projecte en el context de I'assignatura.

* El seguiment del projecte en totes les seves fases: plantejament del problema, analisi de les solucions existents, recopilacié
d?informacid, disseny de la solucié proposada, seleccié dels dispositius fisics i de computacié adients, prototipus funcional o simulat i
finalment analisi de I'impacte del sistema.

* Informe escrit i presentacié oral del projecte.

En total, els alumnes realitzaran 4 presentacions a classe coincidint en les fases del projecte.

La nota final cosiderara la qualitat de les presentacions i el treball final

A més, es realitzara un examen del contingut central de el curs

Nota Final = 0,3 Laboratori + 0,3 Presentacions projecte + 0,2 Examen Lab + 0,2 Report Final
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