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CAPACIDADES PREVIAS

Conocimiento de la cinematica y dindmica (formulacidn vectorial) de sélido rigido.

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CE7-MUREM. Utilizar las herramientas de simulacién numérica para el disefio, calculo y fabricacién de componentes, sistemas e
instalaciones mecanicas.

CE9-MUREM. Identificar las tendencias de investigacion en el area de Ingenieria Mecanica, los diferentes modelos de unidades de
investigacion, asi como los mecanismos de gestion, difusion y proteccion de la I+D+i.

Genéricas:

CG1-MUREM. Resolver problemas propios de la Ingenieria Mecédnica mediante la aplicacién de aspectos matematicos, analiticos,
cientificos, instrumentales, tecnolédgicos y de gestion

CG4-MUREM. Investigar, desarrollar e innovar en el campo de la Ingenieria Mecanica.

CG8-MUREM. Desarrollar las habilidades de aprendizaje que permitan dominar las actividades propias de la Ingenieria Mecanica
actuales y futuras y el desarrollo continuo del ambito.

METODOLOGIAS DOCENTES

- Clase presencial tedrica y practica (aula, aula informatica y laboratorio).
- Aprendizaje autonomo pautado.

- Aprendizaje cooperativo.

- Aprendizaje basado en proyectos, problemas y casos.
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Objetivos de aprendizaje

Los objetivos generales de aprendizaje del curso son:

- Conocer herramientas para el modelado de sistemas mecanicos multicuerpo (tipos de coordenadas, restricciones cinematicas, etc.).
- Aplicar algoritmos computacionales para resolver problemas cinematicos y dindmicos.

- Utilizar interfaces graficas para visualizacién de movimiento.

Actitudes, valores y normas

Esta unidad de curso ayudara a los estudiantes a desarrollarse en una serie de areas, que incluyen esfuerzo, disciplina, colaboracion y
trabajo en equipo, analisis de problemas computacionales complejos, comunicacion oral y escrita y preparacién de material
multimedia.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 20.00
Horas grupo pequeio 12,0 16.00
Horas aprendizaje auténomo 48,0 64.00

Dedicacion total: 75 h

CONTENIDOS

Modelizacién de sistemas mecanicos

Descripcion:
Seleccion de las coordenadas. Coordenadas independientes. Coordenadas dependientes. Ecuaciones de restriccion. Restricciones
de par cinematico. Restricciones de sdlido rigido.

Competencias relacionadas:

CG1-MUREM. Resolver problemas propios de la Ingenieria Mecdnica mediante la aplicacién de aspectos matematicos, analiticos,
cientificos, instrumentales, tecnoldgicos y de gestion

CE7-MUREM. Utilizar las herramientas de simulacion numérica para el disefio, calculo y fabricacién de componentes, sistemas e
instalaciones mecanicas.

Dedicacion: 9h

Grupo grande/Teoria: 3h
Grupo pequefno/Laboratorio: 1h
Aprendizaje autonomo: 5h
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Cinematica

Descripcion:
Cinematica del soélido rigido. Problema de posicidn inicial. Problema de velocidad. Problema de aceleracion. Simulacién cinematica.
Mecanismos sobredeterminados. Representacion grafica.

Competencias relacionadas:

CG1-MUREM. Resolver problemas propios de la Ingenieria Mecanica mediante la aplicacion de aspectos matematicos, analiticos,
cientificos, instrumentales, tecnoldgicos y de gestion

CG8-MUREM. Desarrollar las habilidades de aprendizaje que permitan dominar las actividades propias de la Ingenieria Mecanica
actuales y futuras y el desarrollo continuo del d&mbito.

CG4-MUREM. Investigar, desarrollar e innovar en el campo de la Ingenieria Mecanica.

CE7-MUREM. Utilizar las herramientas de simulacion numérica para el disefio, calculo y fabricacién de componentes, sistemas e
instalaciones mecanicas.

CE9-MUREM. Identificar las tendencias de investigacion en el area de Ingenieria Mecanica, los diferentes modelos de unidades de
investigacion, asi como los mecanismos de gestion, difusion y proteccion de la I+D+i.

Dedicacioén: 30h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 20h

Dinamica

Descripcion:
Ecuaciones de la dindmica. Ecuaciones de Lagrange. Matriz de masas y vector de fuerzas generalizadas. Formulaciones
dindmicas. Integracion numérica de las ecuaciones del movimiento.

Competencias relacionadas:

CG1-MUREM. Resolver problemas propios de la Ingenieria Mecanica mediante la aplicacion de aspectos matematicos, analiticos,
cientificos, instrumentales, tecnoldgicos y de gestion

CG8-MUREM. Desarrollar las habilidades de aprendizaje que permitan dominar las actividades propias de la Ingenieria Mecanica
actuales y futuras y el desarrollo continuo del ambito.

CG4-MUREM. Investigar, desarrollar e innovar en el campo de la Ingenieria Mecanica.

CE7-MUREM. Utilizar las herramientas de simulacion numérica para el disefo, calculo y fabricacién de componentes, sistemas e
instalaciones mecanicas.

CE9-MUREM. Identificar las tendencias de investigacion en el area de Ingenieria Mecanica, los diferentes modelos de unidades de
investigacion, asi como los mecanismos de gestion, difusion y proteccion de la I+D+i.

Dedicacion: 36h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequefo/Laboratorio: 7h
Aprendizaje autonomo: 23h
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SISTEMA DE CALIFICACION

La nota final (NF) se calculara a partir de las siguientes notas parciales:

Nac = Nota de las entregas (evaluacion continua, practicas, trabajos, proyectos y presentaciones)
Nef = Nota del examen final.

NF = 0,50 Nac + 0,50 Nef

Reevaluacion:

Se pueden presentar los estudiantes matriculados en la asignatura que haya obtenido una calificacion final (NF) superior o igual a 2,0
pero inferior a 5,0. El examen de reevaluacion tiene el mismo formato que el examen final ordinario. La nota del examen de
reevaluacion (Nre) y la nota de las entregas (no reavaluables) proporcionan la nota de reevaluacidén (Nfreevaluacion)

NFreevaluacion = 0,50*Nac + 0,50*Nre

Si Nfreevaluacion > 5, la nota final de la asignatura serd aprobado con calificacion 5,0.

Si Nfreevaluacion
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