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COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

3. Capacidad para investigar, disefar, desarrollar y caracterizar la dinamica de sistemas complejos que deben ser controlados para
alcanzar ciertas prestaciones de funcionamiento exigentes a nivel operativo y a nivel de seguridad, teniendo en cuenta las
restricciones de sus componentes y la posibilidad de fallos en el sistema de control.

2. Capacidad para investigar, disefiar, desarrollar y caracterizar los sistemas de control avanzados que permitiran al sistema dinamico
tener un comportamiento acorde a las prestaciones de funcionamiento exigidas.

METODOLOGIAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 80,0 64.00
Horas grupo pequefio 14,0 11.20
Horas grupo grande 31,0 24.80

Dedicacion total: 125 h
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CONTENIDOS

(CAST) Introduccio

Descripcion:
Aquest primer tema té com a finalitat situar I'alumne. S'expliquen les normes i es presenta la
metodologia docent, els objectius de I'assignatura i I'organitzacié del curs.

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 3h

(CAST) Analisi de sistemes MIMO

Descripcion:

En aquest tema es donen nocions basiques d'analisi de sistemes multivariables. Primerament es veuen

les representacions que s'utilitzaran, que sén les matrius de funcions de transferencia i I'espai d'estats. Es presenten els
mecanismes de manipulacié més habituals. Després es procedeix amb els elements classics d'analisi

de sistemes multivariables.

Dedicacion: 21h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequeino/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 15h

(CAST) Metodologies de control MIMO

Descripcion:
Aqui es veu l'efecte que té una entrada d'un sistema multivariable sobre cada una de les sortides i
s'enuncien algunes técniques per poder controlar-les tenint en compte la interaccié existent.

Dedicacion: 35h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo pequefio/Laboratorio: 5h
Aprendizaje autonomo: 22h

(CAST) Representacio i manipulacié dels sistemes no lineals

Descripcion:
Els metodes de representacio que sén habituals per tractar els sistemes no lineals sén la representacié en espai d'estats, els
retrats de fase i els diagrames de blocs. Els tres metodes es veuen aqui, fent emfasi en la interpretacio dels retrats de fases.

Dedicacion: 11h
Grupo grande/Teoria: 4h
Aprendizaje autonomo: 7h
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(CAST) Analisi dels sistemes no lineals

Descripcion:

S'introdueix un dels punts clau per a la comprensié dels sistemes no lineals, I'existéncia de multiples punts d'equilibri. A més es
mostra com el concepte d'estabilitat té matisos que el fan més ric que en els sistemes lineals. Es donen les definicions segons
Lyapunov d'estabilitat i els principals métodes per avaluar-la.

Dedicacioén: 19h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje autéonomo: 12h

(CAST) Metodes avancgats de disseny de controladors

Descripcion:

Es presenten els problemes de control d'estabilitzacié i seguiment. Es veu la diferéncia entre aplicar-los a sistemes lineals i
sistemes no lineals.

Es tracten tres metodes de control que resolen aquests problemes: la inversié de la planta, el control adaptatiu i el control basat
en Lyapunov.

Dedicacion: 33h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autéonomo: 21h

ACTIVIDADES

(CAST) 1. CLASSES DE TEORIA

Dedicacion: 34h
Grupo grande/Teoria: 16h
Aprendizaje auténomo: 18h

(CAST) 2. PRACTIQUES

Dedicacion: 28h
Grupo pequefio/Laboratorio: 14h
Aprendizaje autonomo: 14h

(CAST) 3. AUTOAVALUACIO

Dedicacidén: 29h
Grupo grande/Teoria: 11h
Aprendizaje auténomo: 18h

(CAST) 4. EXAMEN PARCIAL

Dedicacion: 17h
Grupo grande/Teoria: 2h
Aprendizaje autonomo: 15h
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(CAST) 5. EXAMEN FINAL

Dedicacion: 17h
Grupo grande/Teoria: 2h
Aprendizaje autonomo: 15h

SISTEMA DE CALIFICACION

- Las actividades formativas de adquisicion de conocimientos y de estudio individual del estudiante seran evaluadas mediante pruebas
escritas u orales

- Las actividades formativas relacionadas con el trabajo practico se evaluaran de forma continuada segun los siguientes parametros:
asistencia a las sesiones de practiqiues, actitud personal, resultados obtenidos

- Otras actividades de trabajo individual o en equipo se evaluaran a través de informes presentados y un examen al final de la
asignatura.

La evaluacion sera continua y contemplara las propuestas y mecanismos de recuperacion de los coneixemnt y competencias.

Clase de problemas 20,00%

Practicas 20,00%

Primer examen 25,00%

Segundo Examen 25,00%

Examen de Practicas 10,00%

Para aquellos estudiantes que cumplan los requisitos y se presenten al examen de reevaluacién, la calificacion del examen de
reevaluacién substituird las notas de todos los actos de evaluacion que sean pruebas escritas presenciales (controles, examenes
parciales y finales) y se mantendran las calificaciones de practicas, trabajos, proyectos y presentaciones obtenidas durante el curso.
Si la nota final después de la reevaluacion es inferior a 5.0 substituira la inicial inicamente en el caso de que sea superior. Si la nota
final después de la reevaluacion es superior o igual a 5.0, la nota final de la asignatura sera aprobado 5.0.
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