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Guía docente
230672 - EIS - Sistemas de Instrumentación Electrónica para
Aplicaciones Marinas

Última modificación: 13/05/2015
Unidad responsable: Escuela Técnica Superior de Ingeniería de Telecomunicación de Barcelona
Unidad que imparte: 710 - EEL - Departamento de Ingeniería Electrónica.

Titulación: MÁSTER UNIVERSITARIO EN INGENIERÍA ELECTRÓNICA (Plan 2013). (Asignatura optativa).
INGENIERÍA ELECTRÓNICA (Plan 1992). (Asignatura optativa).
MÁSTER UNIVERSITARIO EN INGENIERÍA ELECTRÓNICA (Plan 2009). (Asignatura optativa).

Curso: 2015 Créditos ECTS: 5.0 Idiomas: Inglés

PROFESORADO

Profesorado responsable: JOAQUÍN DEL RÍO FERNÁNDEZ

Otros: SPARTACUS GOMARIZ CASTRO, ANTONI MÀNUEL LÀZARO

COMPETENCIAS DE LA TITULACIÓN A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Transversales:
1. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro más o
realizando tareas de dirección, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

2. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACIÓN: Gestionar la adquisición, la estructuración, el análisis y la visualización de
datos e información en el ámbito de especialidad, y valorar de forma crítica los resultados de dicha gestión.

3. TERCERA LENGUA: Conocer una tercera lengua, preferentemente el inglés, con un nivel adecuado oral y escrito y en consonancia
con las necesidades que tendrán los titulados y tituladas.

METODOLOGÍAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

HORAS TOTALES DE DEDICACIÓN DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje

Horas aprendizaje autónomo 86,0 68.80

Horas grupo pequeño 26,0 20.80

Horas grupo grande 13,0 10.40

Dedicación total: 125 h
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CONTENIDOS

(CAST) 1. Introduction to oceanographic measurement systems

Dedicación: 10h
Grupo grande/Teoría: 3h
Aprendizaje autónomo: 7h

(CAST) 2. The marine environment

Dedicación: 16h
Grupo grande/Teoría: 2h
Grupo pequeño/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autónomo: 12h

(CAST) 3. Underwater acoustic Communications

Dedicación: 19h
Grupo grande/Teoría: 5h
Grupo pequeño/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autónomo: 12h

(CAST) 4. Marine technology for scientific studies and environmental management

Dedicación: 18h
Grupo grande/Teoría: 3h
Grupo pequeño/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autónomo: 13h

(CAST) 5. Infrastructure for observation

Dedicación: 20h
Grupo grande/Teoría: 5h
Grupo pequeño/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autónomo: 13h

(CAST) 6. Underwater vehicles

Dedicación: 20h
Grupo pequeño/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autónomo: 5h
Aprendizaje autónomo: 13h

(CAST) 7. Navigation sensors and payload

Dedicación: 22h
Grupo grande/Teoría: 6h
Grupo pequeño/Laboratorio: 3h
Aprendizaje autónomo: 13h
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ACTIVIDADES

(CAST) LABORATORY 1

(CAST) LABORATORY 2

(CAST) LABORATORY 3

(CAST) LABORATORY 4

(CAST) LABORATORY 5

(CAST) LABORATORY 6

SISTEMA DE CALIFICACIÓN
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