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COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Transversales:

1. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccion, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

2. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION: Gestionar la adquisicién, la estructuracion, el andlisis y la visualizacién de
datos e informacion en el ambito de especialidad, y valorar de forma critica los resultados de dicha gestion.

3. TERCERA LENGUA: Conocer una tercera lengua, preferentemente el inglés, con un nivel adecuado oral y escrito y en consonancia
con las necesidades que tendran los titulados vy tituladas.

METODOLOGIAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 86,0 68.80
Horas grupo pequefio 26,0 20.80
Horas grupo grande 13,0 10.40

Dedicacion total: 125 h
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CONTENIDOS

(CAST) 1. Introduction to oceanographic measurement systems

Dedicacioén: 10h
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 7h

(CAST) 2. The marine environment

Dedicacioén: 16h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autéonomo: 12h

(CAST) 3. Underwater acoustic Communications

Dedicacion: 19h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefo/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 12h

(CAST) 4. Marine technology for scientific studies and environmental management

Dedicacion: 18h

Grupo grande/Teoria: 3h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 13h

(CAST) 5. Infrastructure for observation

Dedicacioén: 20h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefio/Laboratorio: 2h
Aprendizaje auténomo: 13h

(CAST) 6. Underwater vehicles

Dedicacioén: 20h

Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 5h
Aprendizaje autonomo: 13h

(CAST) 7. Navigation sensors and payload

Dedicacion: 22h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje auténomo: 13h
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ACTIVIDADES

(CAST) LABORATORY 1

(CAST) LABORATORY 2

(CAST) LABORATORY 3

(CAST) LABORATORY 4

(CAST) LABORATORY 5

(CAST) LABORATORY 6

SISTEMA DE CALIFICACION
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