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CAPACIDADES PREVIAS

Conocimientos basicos de sistemas lineales de control y de electrénica de potencia

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CMEE1. Comprender y aplicar los principios de operacion de sistemas electronicos de potencia en aplicaciones de regulacion,
ondulacion y amplificacion.

CMEE3. Aplicar técnicas de control de estado al disefio de controladores para sistemas electrénicos de potencia.

CMEE2. Comprender y aplicar los principios de operacion del control de corriente y sus aplicaciones a carga de baterias, alimentacion
para iluminacion tipo LED, correccidn del factor de potencia, alimentaciones de bajo consumo.

CMEE4. Analizar y disefar circuitos de correccion del factor de potencia.

Transversales:
CTMEE4. Uso solvente de los recursos de informacion. Gestionar la adquisicidn, la estructuracion, el analisis y la visualizacion de datos
e informacion en el ambito de especialidad y valorar de forma critica los resultados de dicha gestion.

METODOLOGIAS DOCENTES
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

El objetivo de este curso es introducir al alumno en diversas técnicas de modelado, disefio y control de sistemas de procesamiento de
potencia para regulacién, amplificacion de banda ancha y generacién de formas de onda en diferentes aplicaciones.
Requisitos: Estudiantes provenientes de estudios académicos distintos a B.Sc.in Ingenieria Electronica o equivalentes, deberan haber
superado con éxito los examenes del curso puente Principios de Electrénica de Control y Potencia (PCPE)

Resultados de aprendizaje de la asignatura:

- Saber obtener modelos de estado de convertidores de potencia.

- Saber disefiar controladores lineales de estado para convertidores de potencia en aplicaciones de regulacién, rizado y amplificacion y

verificar su comportamiento mediante simulacién numérica.

- Saber analizar y disefiar circuitos de correccion del factor de potencia.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 39,0 31.20
Horas aprendizaje auténomo 86,0 68.80

Dedicacion total: 125 h

CONTENIDOS

1. Introduccion al control en electrénica de potencia

Descripcion:

- Objetivos de control en electrénica de potencia. Ejemplos: regulacidén de tension en convertidores de potencia CC-CC, inversores

de potencia conectados a la red, PFC en convertidores CA-CC.
- Modelado de convertidores de potencia

Dedicacion: 18h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje autonomo: 12h

2. Diseio del control para regulacion conmutada de tensién DC-DC

Descripcion:

- Diseino del control de tensién de un solo lazo.

- Disefio del control con lazo de corriente promediada. (ACMC)
- Control de corriente de pico. (PCMC)

Dedicacion: 58h
Grupo grande/Teoria: 18h
Aprendizaje autonomo: 40h

3. Correccion del factor de potencia

Descripcion:

- Potencia y armonicos en sistemas con sefales no sinusoidales (pero periddicas)

- Rectificadores con modulacién de anchura de pulso (PWM)

Dedicacioén: 12h
Grupo grande/Teoria: 4h
Aprendizaje auténomo: 8h
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4. Principios y control de la conversion DC-AC

Descripcion:

- Principios sobre la conversion de tension monofasica DC-AC
- Control resonante aplicado a inversores

- Inversores conectados a red

Dedicacion: 21h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje auténomo: 15h

5. Aplicaciones de la electrénica de potencia

Descripcion:
- Estudio de circuitos integrados para convertidores conmutados aplicados a la regulacion de tensién, correccion del factor de
potencia y otras aplicaciones de electrénica de potencia.

Dedicacion: 16h
Grupo grande/Teoria: 5h
Aprendizaje autonomo: 11h

Examenes

Descripcion:

A efectos de calificacidn, el curso se divide en dos partes, a saber:

Parte 1: Temas 1 y 2, excluyendo el control del modo de corriente de pico.
Parte 2: Tema 2 solo la parte de control de corriente de pico y Temas 3,4,5

La calificacion resulta de:

1) Resolver un conjunto de entregables (D) consistentes en ejercicios propuestos para realizar en casa, subiéndolos al campus
digital antes de la fecha limite establecida.

2) Resolver un examen de mitad de periodo (ME) relacionado con la Parte 1

3) Resolver un examen final (FE), que incluya dos partes sefialadas como FE1 y FE2, que versan sobre las Partes 1 y 2 del curso
respectivamente.

La nota final (FM) viene dada por la expresiéon FM = 25% * D + 75% * FE, donde D es la nota de los entregables y FE es la nota
obtenida aplicando la formula FE = 50% MAX( ME , FE1) + 50% FE2, siendo FE1, FE2 las notas del examen final de las partes 1y
2 y ME la nota del examen parcial. Un alumno puede decidir resolver solo la parte 2 del examen final (FE2) si considera que su
nota en el examen parcial (ME) es suficientemente alta.

Dedicacion: 5h
Grupo grande/Teoria: 5h

ACTIVIDADES

Clases magistrales y eljercicios

Dedicacion: 39h
Grupo grande/Teoria: 39h
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Examenes parcial y final

Dedicacion: 5h
Grupo grande/Teoria: 5h

SISTEMA DE CALIFICACION

A efectos de calificacidn, el curso se divide en dos partes, a saber:
Parte 1: Temas 1 y 2, excluyendo el control del modo de corriente de pico.
Parte 2: Tema 2 solo la parte de control de corriente de pico y Temas 3,4,5

La calificacion resulta de:

1) Resolver un conjunto de entregables (D) consistentes en ejercicios propuestos para realizar en casa, subiéndolos al campus digital
antes de la fecha limite establecida.

2) Resolver un examen de mitad de periodo (ME) relacionado con la Parte 1

3) Resolver un examen final (FE), que incluya dos partes sefialadas como FE1 y FE2, que versan sobre las Partes 1 y 2 del curso
respectivamente.

La nota final (FM) viene dada por la expresién FM = 25% * D + 75% * FE, donde D es la nota de los entregables y FE es la nota
obtenida aplicando la férmula FE = 50% MAX( ME , FE1) + 50% FE2, siendo FE1, FE2 las notas del examen final de las partes 1y 2y
ME la nota del examen parcial. Un alumno puede decidir resolver solo la parte 2 del examen final (FE2) si considera que su nota en el
examen parcial (ME) es suficientemente alta.
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