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CAPACIDADES PREVIAS

Conocimientos de dindamica de vehiculos y de carroceria

REQUISITOS

Conocimientos basicos de Ingenieria en Automocién

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEAU 1. (CAST) Realitzar models d'enginyeria, aplicar metodes innovadors en la resolucié de problemes i aplicacions informatiques
adequades, per al disseny, simulacio, optimitzacid i control de processos i sistemes.

CEAU 3. (CAST) Explicar I'arquitectura d'un vehicle d'automocio, el seu comportament, les seves parts i els sistemes que I'integren.

METODOLOGIAS DOCENTES

Lecciones magistrales
Aprendizaje auténomo pautado
Aprendizaje cooperativo

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Objetivos generales:

Proporcionar un conocimiento genérico sobre la seguridad en el automovil.

Objetivos especificos:

- Conocer los fundamentos de la reconstruccién accidentes de trafico.

- Analizar los sistemas de seguridad pasiva.

- Conocer los principales sistemas de seguridad activa y las tendencias de desarrollo en los proximos afios.
- Conocer las principales tendencias en la seguridad de vehiculos automatizados
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 72,0 64.00
Horas grupo pequefio 13,5 12.00
Horas grupo mediano 27,0 24.00

Dedicacion total: 112.5 h

CONTENIDOS

Introduccion

Descripcion:

Caracteristicas generales de los sistemas de seguridad aplicados al automovil

Objetivos especificos:

- Conocer la diferenciacion entre sistemas de seguridad activa y pasiva.

- Conocer los aspectos especificos en los ambitos de seguridad activa y pasiva

Actividades vinculadas:
Clases interactivas y ejemplos practicos.

Dedicacion: 8h
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 5h

Reconstruccion de accidentes

Descripcion:

Técnicas principales utilizadas en la reconstruccion de accidentes de trafico

Objetivos especificos:

Conocer los conceptos utilizados en la reconstruccion de accidentes de trafico: principio de conservacion de la energia aplicado al

accidente de trafico.

Actividades vinculadas:
Clases interactivas, resolucion de problemas y ejemplos practicos.

Competencias relacionadas:

CEAU 1. (CAST) Realitzar models d'enginyeria, aplicar métodes innovadors en la resolucié de problemes i aplicacions

informatiques adequades, per al disseny, simulacié, optimitzacié i control de processos i sistemes.

Dedicacioén: 16h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje auténomo: 10h
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Seguridad pasiva

Descripcion:

Sistemas de seguridad pasiva.
Ensayo de choque.

Proteccion de peatones.

Objetivos especificos:

Conocer los principales sistemas de seguridad pasiva.

Interpretar los resultados obtenidos en los principales ensayos de choque.
Conocer los fundamentos en la proteccién de peatones.

Actividades vinculadas:
Clases interactivas, resolucion de problemas y ejemplos practicos.

Competencias relacionadas:

CEAU 1. (CAST) Realitzar models d'enginyeria, aplicar métodes innovadors en la resolucié de problemes i aplicacions
informatiques adequades, per al disseny, simulacid, optimitzacio i control de processos i sistemes.

CEAU 3. (CAST) Explicar l'arquitectura d'un vehicle d'automocid, el seu comportament, les seves parts i els sistemes que
I'integren.

Dedicacion: 33h
Grupo grande/Teoria: 12h
Aprendizaje autonomo: 21h

Seguridad en el vehiculo automatizado

Descripcion:
Casos de uso y taxonomia del vehiculo automatizado
Seguridad en el vehiculo automatizado: retos y beneficios

Objetivos especificos:
Conocer los principales ambitos de aplicacion de las tecnologias de automatizacion
Conocer el concepto de verificacion y validacion y los retos de estos procesos con la introduccién de los vehiculos automatizados.

Actividades vinculadas:
Clases interactivas, resolucion de problemas y ejemplos practicos.

Competencias relacionadas:
CEAU 3. (CAST) Explicar l'arquitectura d'un vehicle d'automocid, el seu comportament, les seves parts i els sistemes que
I'integren.

Dedicacion: 26h 30m
Grupo grande/Teoria: 7h 30m
Aprendizaje autonomo: 19h

SISTEMA DE CALIFICACION

El sistema de evaluacion se hace en base a tres actos de evaluacion: prueba parcial, examen final y presentacion y defensa de un
trabajo. Tanto en la prueba parcial como el examen final se evallian ensefianzas teoricas y practicas. Al trabajo se evaltan los
contenidos teoricos y practicos asi como la capacidad de resolver problemas reales y competencias como el trabajo en equipo, la
presentacion escrita y la presentacion oral.

El algoritmo de célculo de la nota final es: Nfinal = 0,2NEP + Max [0,8 NEF; 0,6NEF + 0,2NPP] con: NEP: nota del trabajo; NEF: nota
del examen final; NPP: nota de la prueba parcial.

La nota del examen de reevaluacion sustituird a la nota del examen final y del examen parcial. La nota final es: Nfinal = 0,2NEP +
0,8NER con NER: nota del examen de reevaluacion
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RECURSOS

Otros recursos:
Transparencias en formato PDF en Atenea
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