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Guía docente
240274 - 240AU131 - Adas (Advanced Driver Assistance
Systems) y Sistemas de Radiofrecuencia

Última modificación: 16/05/2023
Unidad responsable: Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona
Unidad que imparte: 739 - TSC - Departamento de Teoría de la Señal y Comunicaciones.

Titulación: MÁSTER UNIVERSITARIO EN INGENIERÍA INDUSTRIAL (Plan 2014). (Asignatura optativa).
MÁSTER UNIVERSITARIO EN INGENIERÍA DE AUTOMOCIÓN (Plan 2019). (Asignatura optativa).

Curso: 2023 Créditos ECTS: 6.0 Idiomas: Catalán, Castellano

PROFESORADO

Profesorado responsable: Albert Aguasca Solé

Otros:

METODOLOGÍAS DOCENTES

Clases expositivas
Clases de aplicación
Prácticas de laboratorio
Trabajo individual (no presencial)
Pruebas de respuesta corta (control)
Pruebas de respuesta larga (Examen final)

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Esta asignatura tiene como objetivo que el estudiante reconozca y entienda los dispositivos y elementos con los que se basan los
sistemas de ayuda y apoyo a la conducción, tal como el radar, el lidar, los sensores inerciales, etc. Asimismo, se quiere que el
estudiante se introduzca en los sistemas de comunicaciones inalámbricos como elemento básico de los futuros sistemas ADAS y
vehículos autónomos, por lo que se describirán sus características, sus parámetros básicos, ámbitos de aplicación y limitaciones. Las
sesiones de teoría se combinan con varias prácticas de laboratorio a fin de profundizar en la vertiente aplicativa de los diferentes
sistemas que se trabajan.

HORAS TOTALES DE DEDICACIÓN DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje

Horas grupo grande 54,0 36.00

Horas aprendizaje autónomo 96,0 64.00

Dedicación total: 150 h
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CONTENIDOS

Sistemas de asistencia al Conductor: Reconocimiento del entorno

Descripción:
Presentación delos Principales sistemas de Asistencia al conductor que permiten reconocer el entorno: Radar, Lidar, Sensores de
ultrasonidos, etc. Estructura, Principio de Funcionamiento, Caracterización y descripción de las Medidas que es poden llevar a
cabo.
La vertiente práctica está enfocada al Uso de sistemas RADAR y LIDAR de laboratorio con el que profundizar en los sistemas
anteriores a nivel de Dispositivo.

Dedicación: 46h
Grupo grande/Teoría: 7h
Grupo pequeño/Laboratorio: 14h
Aprendizaje autónomo: 25h

sistemas de asistencia al conductor: Localización del vehículo

Descripción:

Presentación de los principales sistemas de asistencia al conductor que permiten localizar el vehículo dentro del entorno.
Cartografía, sensores inerciales, GNSS y sus modos de operación. Posicionado por triangulación de estaciones base de
comunicaciones.
La vertiente práctica se centra en el uso de sistemas inerciales y GNSS para determinar la trayectoria y orientación del vehículo.
Se trabajará la llamada navegación por estima. Asimismo se experimentará con receptores GPS.

Dedicación: 43h
Grupo grande/Teoría: 6h
Grupo pequeño/Laboratorio: 12h
Aprendizaje autónomo: 25h

Sistemas de comunicación inalámbrica por radiofrecuencia

Descripción:
El objetivo es proporcionar una visión general de los conceptos fundamentales de los sistemas de comunicación por
radiofrecuencia.
Entre otros, se describirán los siguientes conceptos,
- Espectro de frecuencia. Normativa de uso
- Comunicaciones inalámbricas a nivel de dispositivo: Elementos básicos de un sistema Transmisor-Receptor, parámetros
fundamentales.
- Comunicaciones inalámbricas: Ecuación de transmisión, errores en la transmisión / recepción, alcance.
- Comunicaciones inalámbricas: Propagación en entorno urbano, anomalías de propagación (refracción, reflexión, difracción,
artefactos atmosféricos)

Se realizarán un conjunto de prácticas orientadas a reforzar los conocimientos, entre otros, de: espectro de frecuencia,
comportamiento de los sistemas radiantes (antenas), los conceptos de alcance y relación señal-ruido, uso de instrumentación de
un laboratorio de radiofrecuencia.

Dedicación: 80h 30m
Grupo grande/Teoría: 13h 30m
Grupo pequeño/Laboratorio: 27h
Aprendizaje autónomo: 40h
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SISTEMA DE CALIFICACIÓN

Esta asignatura tiene evaluación de teoría (50%) y de laboratorio (50%)
Tanto la parte de teoría como la de laboratorio tienen evaluación continua. De la parte de teoría, se realizan dos controles parciales.
Cada uno de los controles vale el 50% de su parte correspondiente. La asignatura puede aprobarse directamente a través de la
evaluación continua.
En el caso de no aprobar la parte de teoría mediante la evaluación continua, se debe realizar un examen final de teoría.
La asistencia a las sesiones de laboratorio ha de ser del 100% para poder aprobar la asignatura, excepto casos justificados por
escrito.
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