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REQUISITOS

La asignatura parte de unos conocimientos basicos de electrénica y sistemas de comunicaciones ya vistos con anterioridad y
profundiza en sistemas especificos para la automocién y la movilidad.

METODOLOGIAS DOCENTES

Clases expositivas

Clases de aplicacion

Trabajo individual (no presencial)

Pruebas de respuesta corta (control & Test)
Prueba de respuesta rapida (Examen final)

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

La asignatura tiene por objetivo proporcionar a los asistentes los conocimientos mas significativos de las diferentes infraestructuras
urbanas y de las plataformas vehiculares para las comunicaciones, el posicionamiento y la sensorizacidn necesarias para una
movilidad progresivamente auténoma de personas y mercancias. Sobre la base de estas tecnologias digitales se presentan los nuevos
servicios de movilidad que combinan sistemas multimodales, una gestion integrada de los datos y una combinacion de soluciones
individuales y colectivas gestionados por un sistema integrado de transporte inteligente. Para ello se combinan clases expositivas
donde se presentan los conceptos mas tedricos con unos talleres practicos donde se abordan soluciones practicas a situaciones
concretas sobre tecnologias TIC y nuevos servicios de la movilidad.

CONTENIDOS

Parte I. Principios de las nuevas tecnologias y servicios (27h)

Descripcion:

1. Introduccidén a la nueva movilidad (2h)
Nuevas tecnologias y servicios

El contexto tecnoldgico e industrial internacional

2. Sistemas de comunicaciones para la movilidad vehicular (2h)
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Evolucién del tipo de movilidad. Los sistemas ITS. Los vehiculos auténomos
Los sistemas XG para V2X. Sistemas V2I, V2V

Arquitecturas ad-hoc (G5) y celular (5G)

Caracterizacion electromagnética en el canal V2X y en el vehiculo

Sistema de antenas en la infraestructuras y en los vehiculos

3. Sistemas de sensores vehiculares (2h)

La sensorizacién vehicular. Tecnologias de percepcion.
Infrastructuras para los sistemas de sensorizacion.
Sistemas de sensorizacién en el vehiculo

4. Sistemas de posicionamiento (2h)

Sistemas por satélite (GNSS)

Sistemas basados en infraestructuras locales
Sistemas de interaccion y de proximidad del vehiculo
La fusidn de sistemas de posicionamiento

5.Mapeado de las calles y geofencing (2h)

Mapas de alta definicién, 3D y resolucién para la conducciéon automatica
Mapas como sensor Unico, objetos estaticos y dinamica a priori

Sistema de mapeado por capas

Geofencing, conceptos y aplicaciones a la movilidad

6.Sistemas de imagen. Procesado y realidad aumentada (2h)

Aplicacion de la visidn artificial a los vehiculos

Apliacion de la vision artificial a las infraestructuras de movilidad

Vision 3D para la realidad aumentada. Simulacién y entorno reales en la conduccion

7. Bases de dato, Big Data, gestion del trafico urbano y de la informacién (2h)
Datos estaticos y dindmicos

Bases de datos de utilidad en la movilidad urbana

Sistemas de transporte inteligente

Mejora de la prediccién para la gestion del trafico y para la conduccidén

8.Adaptacioé de las infraestructuras de ciudad para la movilidad (2h)

Vision holistica de las Infraestructuras de comunicacién, de sensorizacion y de datos

Marcas viales, balizas y muros virtuales, semaforos inteligentes. sensorizacion de los peatones
Zonas de aparcamiento, estaciones de servicio, zonas de espera, intersecciones

9. Nuevas tecnologias para la logistica urbana de movilidad de mercancias (2h)
Cifras de la movilidad de mercancias

Nuevas tecnologias. De los drones a los vehiculos auténomos

Nuevas soluciones integradas

10.Servicios adicionales para la movilidad (2h)

Entretenimiento en vehiculos auténomos: entretenimiento audiovisual, publicidad, videojuegos, educacién
Monitorizacion de la salud y la conduccién segura: sensores de constantes vitales y de otras sefiales de alerta
Otros servicios adicionales

11. Soluciones a la movilidad (Maas) (2h)

Soluciones multimodales

Transporte publico & transporte privado

Integracion de sistemas de datos de movilidad

Nuevos sistemas colaborativos y servicios a los usuarios.

12. Conclusiones sobre la nueva movilidad (2h)
Los elementos claves de la nueva movilidad.

La dimensidn social de la nueva movilidad

Los escenarios de evolucion temporal
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Dedicacion: 27h
Grupo grande/Teoria: 27h

Part II. Seminarios-laboratorios de analisis y modelizacion de la movilidad urbana (13.5h)

Descripcion:

e Simulador de movilidad cooperativa y gestion de trafico: SUMO

e Simulacion de sistemas de georeferencing. Google Collab, Libreria Pyton
e Modelizacion de nuevos Servicios Movilidad & Plan de Negocio

Dedicacion: 13h 30m
Grupo pequeno/Laboratorio: 13h 30m

SISTEMA DE CALIFICACION

- Esta asignatura tiene evaluacion de la teoria (60%) y de los seminarios-laboratorios (40%).

- Tanto la parte de teoria como la del seminario-laboratorio tienen evaluacion continua, consistente en breves cuestionarios (50% del
peso de la parte correspondiente) al final de las sesiones y un controles para cada parte (50% del peso de la parte correspondiente).
La asignatura puede aprobarse directamente a través de la evaluacion continua.

- En caso de no aprobar la parte de teoria con la evaluacidn continua, se ha de realizar un examen final de teoria.

- La asistencia a clase de los laboratorio ha de ser del 100% para poder aprobar la asignatura, excepto casos justificados por escrito.
Addenda: En caso de que la situacion sanitaria durante el curso por el COVID-19 lo exija, el método y las pruebas de evaluacion se
modificaran convenientemente para que puedan realizarse de forma no presencial.
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