UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Guia docente
270706 - PAR - Planificacion y Razonamiento Aproximado

Ultima modificacién: 21/07/2022
Unidad responsable: Facultad de Informatica de Barcelona
Unidad que imparte: 1042 - URV - Universitat Rovira i Virgili.

Titulacion: MASTER UNIVERSITARIO EN INTELIGENCIA ARTIFICIAL (Plan 2017). (Asignatura obligatoria).
Curso: 2022 Créditos ECTS: 5.0 Idiomas: Inglés

PROFESORADO

Profesorado responsable: AIDA VALLS MATEU

Otros: Primer quadrimestre:

AIDA VALLS MATEU - 11, 12

CAPACIDADES PREVIAS

Se recomienda saber programar.

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y Razonamiento
Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las fuentes
de incertidumbre y variabilidad.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

Genéricas:

CG3. Capacidad para la modelizacion, calculo, simulacién, desarrollo e implantacidon en centros tecnoldgicos y de ingenieria de
empresa, particularmente en tareas de investigacion, desarrollo e innovacién en todos los ambitos relacionados con la Inteligencia
Artificial.

Transversales:

CT3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccidn, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,

informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales situaciones,
propuestas, etc.

METODOLOGIAS DOCENTES

Sessiones magistrales.
Practicas a través de TIC en aulas informaticas.
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

1.Comprender los fundamentos del Razonamiento Aproximado y los métodos de Planificacion
2.Usar manuales sobre lenguajes de programacion

3.Conocer las posibilidades y limitaciones de la IA

4.Descomponer un problema segun el modelo de busqueda en un espacio de estados
5.Argumentar los resultados practicos obtenidos comparandolos con la teoria estudiada
6.Formalizar y razonar en légica difusa

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas actividades dirigidas 5,0 4.00

Horas grupo pequefio 8,0 6.40

Horas grupo grande 16,0 12.80
Horas grupo mediano 16,0 12.80
Horas aprendizaje auténomo 80,0 64.00

Dedicacion total: 125 h

CONTENIDOS

Razonamiento aproximado

Descripcion:

1.1 Modelos probabilisticos

1.2 Ldgica difusa y sistemas experts difusos

1.3 Modelos basados en la Teoria de la Evidencia

Métodos de planificcion

Descripcion:

2.1 Llenguatge PDDL

2.2 Algoritme STRIPS

2.3 Planificadors lineals

2.4 Graphplan

2.5 MDP

2.6 Reinforcement Learning
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ACTIVIDADES

Examen con preguntas y ejercicios sobre Razonamiento aproximado.

Objetivos especificos:
1,3,5,6

Competencias relacionadas:

CG3. Capacidad para la modelizacién, calculo, simulacion, desarrollo e implantacidon en centros tecnoldgicos y de ingenieria de
empresa, particularmente en tareas de investigacion, desarrollo e innovacién en todos los ambitos relacionados con la
Inteligencia Artificial.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,
informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales
situaciones, propuestas, etc.

Dedicacion: 2h
Actividades dirigidas: 2h

Ejercicio de disefio y desarrollo de un sistema experto difuso, usando una herramienta especifica.

Objetivos especificos:
2,4,5,6

Competencias relacionadas:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CT3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccién, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la
responsabilidad, asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

Dedicacién: 12h
Actividades dirigidas: 2h
Aprendizaje auténomo: 10h
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Ejercicio practico para resolver un problema concreto usando las técnicas de planificacion.

Objetivos especificos:
2,4,5

Competencias relacionadas:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CT3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccion, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la
responsabilidad, asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

Dedicacion: 17h
Actividades dirigidas: 2h
Aprendizaje autonomo: 15h

Clases de teoria y laboratorio sobre Razonamiento Aproximado

Descripcion:
2 horas de teoria y 1 de laboratorio a la semana.

Dedicacion: 42h

Grupo grande/Teoria: 14h
Grupo pequefio/Laboratorio: 7h
Aprendizaje autonomo: 21h

Teoria y ejercicios practicos sobre planificacion

Descripcion:
2 horas de teoria y 1h de laboratorio a la semana.

Dedicacion: 43h

Grupo grande/Teoria: 14h
Grupo pequefio/Laboratorio: 8h
Aprendizaje auténomo: 21h
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Examen de preguntas y ejercicios sobre Planificacion

Objetivos especificos:
1,3,4,5

Competencias relacionadas:

CG3. Capacidad para la modelizacién, calculo, simulacion, desarrollo e implantacidn en centros tecnoldgicos y de ingenieria de
empresa, particularmente en tareas de investigacion, desarrollo e innovacidn en todos los ambitos relacionados con la
Inteligencia Artificial.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEPS8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,
informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales
situaciones, propuestas, etc.

CT3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccion, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la
responsabilidad, asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

Dedicacion: 2h
Actividades dirigidas: 2h

Ejercicios breves especificos

Descripcion:
Resolucién en casa de un ejercicio breve sobre un tema concreto.

Objetivos especificos:
3,4,5 6

Competencias relacionadas:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,
informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales
situaciones, propuestas, etc.

CT3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccion, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la
responsabilidad, asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

Dedicacioén: 10h
Aprendizaje auténomo: 10h

SISTEMA DE CALIFICACION

El estudiante ha de realizar 2 examenes, que valen 30% cada uno.
El estudiante ha de resolver 2 trabajos practicos que valen un 40% de la nota final.

Fecha: 19/02/2023 Pagina:5/6



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Russell, S.J.; Norvig, P. Artificial intelligence: a modern approach. 4th ed., global ed. Harlow: Pearson Education Limited, 2022.
ISBN 9781292401133.

- Ghallab, M.; Nau, D.S.; Traverso, P. Automated planning: theory and practice. Elsevier/Morgan Kaufmann, 2004. ISBN 1558608567.
- Klir, G.J.; Yuan, B. Fuzzy sets and fuzzy logic: theory and aplications. Prentice Hall, 1995. ISBN 0131011715.

- Ross, T.J. Fuzzy logic with engineering applications. 4th ed. Chichester: John Wiley & Sons, 2017. ISBN 9781119235866.

RECURSOS

Enlace web:

- http://moodle.urv.cat
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