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Otros:

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelizaciéon, Razonamiento y Resolucién de problemas, y saber disefiar,
implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Visidn, Percepcidon y Robotica, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEA3. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Aprendizaje Automatico, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA4. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Inteligencia Computacional, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA6. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas de Vision Computacional, y saber utilizarlas
en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEAS8. Capacidad de realizar investigacion en nuevas técnicas, metodologias, arquitecturas, servicios o sistemas en el area de la
Inteligencia Artificial.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos del
trabajo informatico en sistemas inteligentes.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

Genéricas:
CG2. Capacidad para dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinares.

Transversales:
CT5. ACTITUD FRENTE AL TRABAJO: Estar motivado para el desarrollo profesional, para afrontar nuevos retos y para la mejora
continua. Tener capacidad de trabajo en situaciones de falta de informacion.

Basicas:

CB7. Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una
informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la
aplicacion de sus conocimientos y juicios

METODOLOGIAS DOCENTES

La metodologia docente se describe en las Actividades del curso

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequefio 8,0 8.00

Horas actividades dirigidas 4,0 4.00

Horas grupo mediano 12,0 12.00
Horas grupo grande 12,0 12.00
Horas aprendizaje auténomo 64,0 64.00

Dedicacion total: 100 h

CONTENIDOS

(CAST) Introduccié

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Arquitectures profundes convolucionals

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Arquitectures recurrents in Vision

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)
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(CAST) Deteccio6 i segmentacio d'objectes

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Estimaci6 de postura

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Comportament huma

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Transformers / self-attention in Vision

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Graph Neural Networks in Vision

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)
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ACTIVIDADES

(CAST) Presentacio de treball

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST) 1

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Competencias relacionadas:

CG2. Capacidad para dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinares.

CEA6. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas de Visién Computacional, y saber
utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos
del trabajo informatico en sistemas inteligentes.

CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelizacién, Razonamiento y Resolucidén de problemas, y saber
disefiar, implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Vision, Percepcion y Robotica, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEA3. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Aprendizaje Automatico, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA4. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Inteligencia
Computacional, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA8. Capacidad de realizar investigacién en nuevas técnicas, metodologias, arquitecturas, servicios o sistemas en el area de la
Inteligencia Artificial.

CEPS8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT5. ACTITUD FRENTE AL TRABAJO: Estar motivado para el desarrollo profesional, para afrontar nuevos retos y para la mejora
continua. Tener capacidad de trabajo en situaciones de falta de informacion.

CB7. Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de
una informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a
la aplicacion de sus conocimientos y juicios

Dedicacion: 6h 30m
Actividades dirigidas: 1h 30m
Aprendizaje auténomo: 5h
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(CAST) Presentacio de treball 2

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 6h 30m
Actividades dirigidas: 1h 30m
Aprendizaje autonomo: 5h

(CAST) Examen

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 33h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje auténomo: 30h

(CAST) Laboratori 1

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autonomo: 4h
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(CAST) Laboratori 2

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autonomo: 4h

(CAST) Laboratori 3

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autébnomo: 4h

(CAST) Laboratori 4

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autonomo: 4h
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(CAST) Classes de teoria

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacién: 22h 30m
Grupo grande/Teoria: 22h 30m

(CAST) Classe de practiques

Descripcion:
(CAST)

Objetivos especificos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicacion: 15h
Grupo pequefo/Laboratorio: 15h

SISTEMA DE CALIFICACION

Sin traducir

BIBLIOGRAFIA

Basica:
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Complementaria:
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AMDO 2012: proceedings [en linea]. pp. 282-292 [Consulta: 17/03/2020]. Disponible a:
https://link.springer.com/book/10.1007/978-3-642-31567-1.- Felzenszwalb, P.F.; Girshick, R.B.; McAllester, D.; Ramanan, D. "Object
detection with discriminatively trained part-based models". IEEE Transactions on Pattern Analysis and Machine Intelligence [en linea].
vol. 32, no. 9, pp. 1627-1645, Sept. 2010 [Consulta: 17/03/2020]. Disponible a:
https://ieeexplore.ieee.org/serviet/opac?punumber=34.- Gatta, C.; Puertas, E.; Pujol, O. "Multi-scale stacked sequential learning".
Pattern recognition [en linea]. Vol. 44, Issues 10é11, Oct.éNov. 2011, pp. 2414-2426 [Consulta: 17/03/2020]. Disponible a:
https://www.sciencedirect.com/science/journal/00313203.- Hartley, R.; Zisserman, A. Multiple view geometry in computer vision. 2nd
ed. Cambridge: Cambridge University Press, 2003. ISBN 0521540518.

- Escalera, S.; Pujol, O.; Radeva, P. "On the decoding process in ternary error-correcting output codes". IEEE Transactions on Pattern
Analysis and Machine Intelligence [en linea]. 2010, vol. 32, issue 1, pp. 120-134 [Consulta: 19/03/2020]. Disponible a:
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19/03/2020]. Disponible a: https://ieeexplore.ieee.org/serviet/opac?punumber=34.- Oliva, A.; Torralba, A. "The role of context in
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Disponible a: https://www.sciencedirect.com/science/journal/13646613.- IEEE 11th International Conference on Computer Vision,
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