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Guía docente
270732 - OR - Reconocimiento de Objetos

Última modificación: 02/02/2024
Unidad responsable: Facultad de Informática de Barcelona
Unidad que imparte: 1004 - UB - Universitat de Barcelona.

Titulación: MÁSTER UNIVERSITARIO EN INTELIGENCIA ARTIFICIAL (Plan 2017). (Asignatura optativa).

Curso: 2023 Créditos ECTS: 4.0 Idiomas: Inglés

PROFESORADO

Profesorado responsable: SERGIO ESCALERA GUERRERO

Otros:

COMPETENCIAS DE LA TITULACIÓN A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Específicas:
CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelización, Razonamiento y Resolución de problemas, y saber diseñar,
implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.
CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Visión, Percepción y Robótica, y saber diseñar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.
CEA3. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas principales de Aprendizaje Automático, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA4. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas principales de Inteligencia Computacional, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA6. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas de Visión Computacional, y saber utilizarlas
en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA8. Capacidad de realizar investigación en nuevas técnicas, metodologías, arquitecturas, servicios o sistemas en el área de la
Inteligencia Artificial.
CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.
CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos del
trabajo informatico en sistemas inteligentes.
CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

Genéricas:
CG2. Capacidad para dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinares.

Transversales:
CT5. ACTITUD FRENTE AL TRABAJO: Estar motivado para el desarrollo profesional, para afrontar nuevos retos y para la mejora
continua. Tener capacidad de trabajo en situaciones de falta de informacion.

Básicas:
CB7. Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una
información que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la
aplicación de sus conocimientos y juicios

METODOLOGÍAS DOCENTES

La metodología docente se describe en las Actividades del curso

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA



Fecha: 08/03/2024 Página: 2 / 8

HORAS TOTALES DE DEDICACIÓN DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje

Horas grupo pequeño 8,0 8.00

Horas actividades dirigidas 4,0 4.00

Horas grupo mediano 12,0 12.00

Horas grupo grande 12,0 12.00

Horas aprendizaje autónomo 64,0 64.00

Dedicación total: 100 h

CONTENIDOS

(CAST) Introducció

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Arquitectures profundes convolucionals

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Arquitectures recurrents in Vision

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)
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(CAST) Detecció i segmentació d'objectes

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Estimació de postura

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Comportament humà

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Transformers / self-attention in Vision

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

(CAST) Graph Neural Networks in Vision

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)
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ACTIVIDADES

(CAST) Presentació de treball

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST) 1

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Competencias relacionadas:
CG2. Capacidad para dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinares.
CEA6. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas de Visión Computacional, y saber
utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.
CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos
del trabajo informatico en sistemas inteligentes.
CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelización, Razonamiento y Resolución de problemas, y saber
diseñar, implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.
CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Visión, Percepción y Robótica, y saber diseñar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.
CEA3. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas principales de Aprendizaje Automático, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA4. Capacidad de comprender los principios básicos de funcionamiento de las técnicas principales de Inteligencia
Computacional, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA8. Capacidad de realizar investigación en nuevas técnicas, metodologías, arquitecturas, servicios o sistemas en el área de la
Inteligencia Artificial.
CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.
CT5. ACTITUD FRENTE AL TRABAJO: Estar motivado para el desarrollo profesional, para afrontar nuevos retos y para la mejora
continua. Tener capacidad de trabajo en situaciones de falta de informacion.
CB7. Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de
una información que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a
la aplicación de sus conocimientos y juicios

Dedicación: 6h 30m
Actividades dirigidas: 1h 30m
Aprendizaje autónomo: 5h
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(CAST) Presentació de treball 2

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 6h 30m
Actividades dirigidas: 1h 30m
Aprendizaje autónomo: 5h

(CAST) Examen

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 33h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autónomo: 30h

(CAST) Laboratori 1

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autónomo: 4h
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(CAST) Laboratori 2

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autónomo: 4h

(CAST) Laboratori 3

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autónomo: 4h

(CAST) Laboratori 4

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 7h
Actividades dirigidas: 3h
Aprendizaje autónomo: 4h
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(CAST) Classes de teoria

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 22h 30m
Grupo grande/Teoría: 22h 30m

(CAST) Classe de pràctiques

Descripción:
(CAST)

Objetivos específicos:
(CAST)

Material:
(CAST)

Entregable:
(CAST)

Dedicación: 15h
Grupo pequeño/Laboratorio: 15h

SISTEMA DE CALIFICACIÓN

Sin traducir

BIBLIOGRAFÍA

Básica:
- Forsyth, D.A.; Ponce, J. Computer vision: a modern approach. 2nd ed. Boston, Mass.: Pearson Education, 2012. ISBN 0273764144.
- Szeliski, R. Computer vision: algorithms and applications. London: Springer, 2011. ISBN 9781848829350.

Complementaria:
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Pattern recognition [en línea].  Vol.  44,  Issues 10¿11,  Oct.¿Nov.  2011,  pp.  2414-2426 [Consulta:  17/03/2020].  Disponible  a:
https://www.sciencedirect.com/science/journal/00313203.- Hartley, R.; Zisserman, A. Multiple view geometry in computer vision. 2nd
ed. Cambridge: Cambridge University Press, 2003. ISBN 0521540518.
- Escalera, S.; Pujol, O.; Radeva, P. "On the decoding process in ternary error-correcting output codes". IEEE Transactions on Pattern
Analysis  and  Machine  Intelligence  [en  línea].  2010,  vol.  32,  issue  1,  pp.  120-134  [Consulta:  19/03/2020].  Disponible  a:

https://link.springer.com/book/10.1007/978-3-642-31567-1
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experimental comparison of methods for multi-label learning". Pattern Recognition [en línea]. Vol. 45, Issue 9, Sept.2012, pp.
3084-3104  [Consulta:  19/03/2020].  Disponible  a:  https://www.sciencedirect.com/science/journal/00313203.-  Clocksin,  W.F.;
Fitzgibbon, A.W.; Torr, P.H.S. (eds.). Proceedings of the British Machine Vision Conference (BMVA). Oxford, UK: British Machine Vision
Association, 2005.
- Torralba, A.; Fergus, R.; Freeman, W.T. "80 million tiny images: a large data set for nonparametric object and scene recognition".
IEEE Transactions on Pattern Analysis and Machine Intelligence [en línea]. Vol. 30, Issue 11, Nov. 2008, pp. 1958-1970 [Consulta:
19/03/2020]. Disponible a: https://ieeexplore.ieee.org/servlet/opac?punumber=34.- Oliva, A.; Torralba, A. "The role of context in
object recognition". Trends in Cognitive Sciences [en línea]. Vol. 11, Issue 12, Dec. 2007, pp. 520-527 [Consulta: 19/03/2020].
Disponible a: https://www.sciencedirect.com/science/journal/13646613.- IEEE 11th International Conference on Computer Vision,
14-21 Oct. 2007. Rio de Janeiro, Brazil: IEEE Computer Society, 2007.
- Zhu, S.-C.; Mumford, D. A stochastic grammar of images. Hanover, MA: Now Publishers, 2007. ISBN 9781601980601.
- Conference on Computer Vision and Pattern Recognition (CVPR), 20-25 June 2011. Providence, RI, USA: IEEE, 2011.
- Starner, T.; Weaver, J.; Pentland, A. "Real-time American sign language recognition using desk and wearable computer based
video". IEEE transactions on pattern analysis and machine intelligence [en línea]. 1998, vol. 20, issue 12, pp. 1371-1375 [Consulta:
19/03/2020]. Disponible a: https://ieeexplore.ieee.org/servlet/opac?punumber=34.- Proceedings of the IEEE.
- Burkhardt, H.; Neumann, B. (eds). European Conference on Computer Vision: ECCV 1998: Computer Vision. Berlin: Springer, 1998.
- ICML '05: Proceedings of the 22nd international conference on machine learning. Bonn, Germany: International Machine Learning
Society, 2005.
- Goodfellow, I.; Courville, A.; Bengio, Y. Deep learning [en línea]. Cambridge, Massachusetts: The MIT Press, 2016 [Consulta:
07/03/2024]. Disponible a: https://www.deeplearningbook.org/. ISBN 9780262035613.
- LeCun, Y.; Bengio, Y.; Hinton, G. "Deep learning". Nature [en línea]. 521, pp. 436¿444(2015) [Consulta: 19/03/2020]. Disponible a:
https://www-nature-com.recursos.biblioteca.upc.edu/articles/nature14539.
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