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CAPACIDADES PREVIAS

Sistemas electrdnicos, Informatica

REQUISITOS

Adquisicion de datos e instrumentacion

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEMUEII-19. Desarrollar aplicaciones traslacionales con el objetivo de alcanzar una mejor comprension de fendmenos fisiolégicos de
relevancia clinica y para el disefio de nuevas aplicaciones en areas que tengan un impacto en el cuidado de la salud de las personas.
(Competencia especifica de la especialidad Aplicaciones en Salud y Biomedicina / Healthcare and Biomedical Applications)

Genéricas:

CGMUEII-01. Participar en proyectos de innovacion tecnoldgica en problemas de naturaleza multidisciplinar, aplicando conocimientos
matematicos, analiticos, cientificos, instrumentales, tecnoldgicos y de gestion.

CGMUEII-05. Comunicar hipotesis, procedimientos y resultados a publicos especializados y no especializados de un modo claro y sin
ambigliedades, tanto de forma oral como mediante informes, esquemas y diagramas, en el contexto del desarrollo de soluciones
técnicas para problemas de naturaleza interdisciplinar.

Transversales:

05 TEQ. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar ya sea como un miembro mas, o
realizando tareas de direccion con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

06 URI. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION: Gestionar la adquisicion, la estructuracién, el analisis y la
visualizacion de datos e informacién en el ambito de la especialidad y valorar de forma critica los resultados de esta gestion.

03 TLG. TERCERA LENGUA: Conocer una tercera lengua, que sera preferentemente inglés, con un nivel adecuado de forma oral y por
escrito y en consonancia con las necesidades que tendran las tituladas y los titulados en cada ensefianza.

METODOLOGIAS DOCENTES

Clases tedricas

Clases practicas

Trabajo practico al laboratorio
Trabajo individual y en grupo
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

El objectivo del curso es la formacion en los métodos para disefiar y usar sistemas corporales

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequefio 22,0 14.67
Horas aprendizaje auténomo 102,0 68.00
Horas grupo grande 22,0 14.67
Horas actividades dirigidas 4,0 2.67

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Introduccion a los dispositivos corporales

Descripcion:
Introduccidn a los sistemas corporales. Instrumentacién, implementacion, tecnologias disponibles, medida de sefiales fisiologicas.

Objetivos especificos:
Introduccidn a los sistemas corporales y a la cadena de adquisicion de sefial.

Dedicacion: 2h
Grupo grande/Teoria: 2h

Sensores para dispositivos corporales

Descripcion:
Descripcion y uso de los sensores mas habitualmente usados en los dispositivos corporales.

Objetivos especificos:
Conocer y saber usar los sensores usados en dispositivos corporales.

Dedicacion: 18h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefo/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 12h

Deteccion del movimiento humano mediante sensores inerciales

Descripcion:
Uso de sensores inerciales para la deteccién del movimiento humano y aplicacién de los algoritmos adecuados para procesar las
sefiales adquiridas

Objetivos especificos:
Usar sensores inerciales y aplicar los algoritmos adecuados para detectar el movimiento humano.

Dedicacion: 28h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 18h
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Fotopletismografia

Descripcion:
Uso de sensores 6pticos para la detecciéon de magnitudes relacionadas con la presion sanguinea y aplicacion de los algoritmos
necesarios para procesar las sefales adquiridas.

Objetivos especificos:
Conocer y disefar sistemas fotopletismograficos.

Dedicacion: 28h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 18h

Energy Harvesting

Descripcion:
Fuentes de energia disponibles en el ambiente para sistemas corporales: Gradiente de temperatura, luz, movimiento. Cuestiones
sobre energia y potencia.

Objetivos especificos:
Conocer y saber usar las fuentes de energia disponibles en el ambiente.

Dedicacion: 18h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefo/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 12h

Comunicacioén inalambrica y almacenaje de datos

Descripcion:
Caracteristicas y uso de los diferentes protocolos de comunicacién inaldmbricos: NFC, bluetooth, ANT

Objetivos especificos:
Conocer los diferentes protocolos de comunicaciones para dispositivos corporales y utilizarlos correctamente

Actividades vinculadas:

Clases tedricas i ejercicios de aplicacion
Ejercicios de laboratorio:

Sistema de comunicaciones inaldambrico

Dedicacion: 18h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequeio/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 12h

Proyecto guiado

Descripcion:
Proyecto practico sobre un aspecto de los dispositivos corporales para desarrollar en la parte final del curso.

Objetivos especificos:
Integrar los conocimientos adquiridos durante el curso.

Dedicacion: 38h
Grupo pequefio/Laboratorio: 8h
Aprendizaje autéonomo: 30h
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SISTEMA DE CALIFICACION

30% examen final, 30% ejercicios practicos, 40% proyecto guiado

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

A determinar
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