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CAPACIDADES PREVIAS

En construccién

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. CCO1 - Capacidad para investigar, disefiar, desarrollar y caracterizar los sistemas de control avanzados que permitiran al sistema
dindmico

tener un comportamiento acorde a las prestaciones de funcionamiento exigidas.

2. CC02 - Capacidad de testeo y analisis del resultado del sistema de control avanzado integrado en el proceso automatizado
sabiendo

formular alternativas de disefio o de implementacion si el sistema controlado no alcanza las prestaciones exigidas.

Transversales:

3. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar, ya sea como un miembro mas o
realizando tareas de direccion, con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

4. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION: Gestionar la adquisicidn, la estructuracién, el anélisis y la visualizacién de
datos e informacion en el ambito de especialidad, y valorar de forma critica los resultados de dicha gestion.

METODOLOGIAS DOCENTES

Alternancia de clases magistrales, con aprenentaje basado en proyectos, y clases de laboratorio

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

El objetivo de la asignatura es que el alumnado aprenda a analizar, disefar e implementar sistemas avanzados de control
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 80,0 64.00
Horas grupo grande 15,0 12.00
Horas grupo pequefio 30,0 24.00

Dedicacion total: 125 h

CONTENIDOS

Introduccion

Descripcion:
Introduccién

Objetivos especificos:
En construccién

Actividades vinculadas:
En construccion

Dedicacion: 2h
Grupo grande/Teoria: 2h

Sistemas liniales

Descripcion:
Sistemas liniales en espacio de estados

Objetivos especificos:
En construccién

Actividades vinculadas:
En construccién

Dedicacion: 4h
Grupo grande/Teoria: 4h

Sistemas no liniales

Descripcion:
Sistemas no liniales

Objetivos especificos:
En construccién

Actividades vinculadas:
En construccion

Dedicacion: 4h
Grupo grande/Teoria: 4h
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Técnicas avanzadas para el diseio de controladors

Descripcion:
Técnicas avanzadas para el disefio de controladors

Objetivos especificos:
En construccion

Actividades vinculadas:
En construccion

Dedicacion: 5h
Grupo grande/Teoria: 5h

ACTIVIDADES

Modelado de sistemas

Descripcion:
En construccion

Objetivos especificos:
En construccion

Material:
En construcion

Entregable:
En construccion

Dedicacion: 4h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h

Disefo de controladors

Descripcion:
Disefio de controladors

Material:
En construccion

Entregable:
En construccion

Dedicacion: 6h
Grupo pequefo/Laboratorio: 6h
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Validacion de los diseiios de control

Descripcion:
Validacion de los disefios de control

Objetivos especificos:
En construccion

Material:
En construccion

Entregable:
En construccion

Dedicacion: 4h
Grupo pequefo/Laboratorio: 4h

Implementacion de los controladores

Descripcion:
Controller implementation

Objetivos especificos:
En construccion

Material:
En construccion

Entregable:
En construccion

Dedicacion: 16h
Grupo pequefno/Laboratorio: 16h

SISTEMA DE CALIFICACION

Nota final: 50% Teoria + 50% Practicas

La teoria s'evalua via examen
Las practicas se evalauan con las entregas de las practicas

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Los examenes son con ordenador y con apuntes
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