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COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
2. CCO09 - Identificar la simbologia de los sistemas mecanicos y obtener los conocimientos para poder determinar el nimero de
accionamientos que haran posible el movimiento deseado del sistema.

Transversales:
1. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION: Gestionar la adquisicion, la estructuracién, el analisis y la visualizacién de
datos e informacion en el ambito de la especialidad y valorar de forma critica los resultados de esta gestion.

METODOLOGIAS DOCENTES

Clases de teoria y problemas
Practicas de laboratorio

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Los sistemas mecanicos son la base material de los automatismos, per tanto, un ingieniero en Automatica i Electronica Industrial,
deberd entender su movimento, la transmision y las causas que lo generan. El objetivo de esta asignatura es transmitir a los alumnos
estas capacidades.

Esto incluye:

Conocer la simbologia de los sistemas mecanicos y obtener los conocimientos para poder determinar el nUmero de accionamientos
que haran posible el movimiento deseado del sistema.

Conocer los principales elementos de maquinas y saber analizar su funcionamiento.

Adquirir la capacidad para generar y solucionar las ecuaciones de movimiento para los sistemas mecénicos multi-cuerpo.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 30,0 66.67
Horas grupo pequefio 15,0 33.33

Dedicacion total: 45 h
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CONTENIDOS

Caracterizacion de Mecanismos

Descripcion:
Elementos Cinematicos
Grados de Libertad
Esquematizacion

Objetivos especificos:

Introducir al alumno a la simbologia de los sistemas mecanicos y obtener los conocimientos para determinar el nimero de
accionamientos que haran posible el movimiento deseado del sistema:

Adquirir los conceptos de méaquina, mecanismo, cadena cinematica, elemento y par cinematico.

Identificar y clasificar los pares de un mecanismo.

Calcular y analizar los grados de libertad y la movilidad de un mecanismo.

Entender el significado de sistema de referencia.

Capacitar para la esquematizacion cinematica de mecanismos.

Dominar el concepto de equivalencia cinematica.

Actividades vinculadas:
CLASES TEORIA Y PROBLEMAS
PRACTICAS DE LABORATORIO
EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Dedicacioén: 30h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 18h

Elementos de Maquinas

Descripcion:

Ejes de Transmision. Elementos de Unién
Engranajes y Trenes de Engranajes
Correas y Cadenas de Transmision
Rodamientos y Cojinetes

Frenos y Embragues

Muelles. Guias Lineales. Actuadores

Objetivos especificos:
El objetivo es entender y saber analizar los principales elementos de maquinas

Actividades vinculadas:
CLASES TEORIA Y PROBLEMAS
PRACTICAS DE LABORATORIO
EVALUACION DEL APRENDIZAIJE

Dedicacion: 45h

Grupo grande/Teoria: 16h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 27h
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Cinematica Espacial

Descripcion:
Calculo de velocidades en mecanismos espaciales.
Calculo de aceleraciones en mecanismos espaciales.

Objetivos especificos:
Entender y calcular el movimiento general de los mecanismes espaciales, desde un punto de vista cinematico

Actividades vinculadas:
CLASES TEORIA Y PROBLEMAS
PRACTICAS DE LABORATORIO
EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Dedicacion: 17h 30m

Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje auténomo: 10h 30m

Dinamica Espacial

Descripcion:
Leyes de Newton. Diagrama del cuerpo libre.
Resolucion de problemas de estatica y dinamica

Objetivos especificos:

Identificar las causas del movimiento.

Representar e interpretar vectorialmente el estado de solicitaciones exteriores de un sistema mecénico espacial.
Resolver el célculo de los esfuerzos que causan el movimiento en los sistemas mecanicos espacial.

Actividades vinculadas:
CLASES TEORIA Y PROBLEMAS
PRACTICAS DE LABORATORIO
EVALUACION DEL APRENDIZAIJE

Dedicacion: 20h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 6h
Aprendizaje autonomo: 12h
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ACTIVIDADES

CLASES TEORIA Y PROBLEMAS

Descripcion:
Trabajo en el aula

Objetivos especificos:

Conocer la simbologia de los sistemas mecanicos y obtener el conocimiento para poder determinar el nimero de accionamientos
que haran posible el movimiento deseado del sistema

Conocer y calcular los principales elementos de maquinas

Adquirir la capacidad para generar y solucionar las ecuaciones de movimiento para los sistemas mecanicos espaciales

Material:
Apuntes del Campus Digital
Transparencias

Dedicacion: 28h
Grupo grande/Teoria: 28h

PRACTICAS DE LABORATORIO

Descripcion:
Realizacién por parte del alumno de trabajos practicos y simulaciones mecanicas por ordenador

Objetivos especificos:
Realizar el anadlisis del modelo de un mecanismo y simular sus movimientos para resolver problemas de analisis y disefio
cinematico y dinamico

Material:
Ordenador y software de simulacion
Maquetas mecanicas

Dedicacion: 10h
Grupo pequeno/Laboratorio: 10h

EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Descripcion:
Pruebas escritas individuales

Objetivos especificos:
Certificar el grado de consecucion del aprendizaje

Dedicacion: 7h
Actividades dirigidas: 7h

SISTEMA DE CALIFICACION

La valoracién de la asignatura tiene en cuenta el trabajo realizado a lo largo del curso.

La calificacién final (QF) de la asignatura se obtiene a partir de la expresion:

QF =0,25 x Calificacién de las Practicas + 0,35 x Examen Primer Parcial + 0,40 x Examen Final.
Se realizard una practica individual que servird para la calificacion de las Practicas.
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