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CAPACIDADES PREVIAS

Es recomendable que el estudiante que curse esta asignatura haya cursado con antelacidn las asignaturas Simulacion y Optimizacion
(SIOP) y Sistemas de Control Avanzado (SIAC).

METODOLOGIAS DOCENTES

La asignatura tendra contenido tedrico y practico. Las clases de teoria se complementaran con la realizacién de ejemplos ilustrativos
para que el estudiante pueda entender con mayor claridad el contenido de la asignatura. Por otro lado, se realizaran practicas de
laboratorio que iran totalmente alineadas con las clases de teoria.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

El objetivo de esta asignatura es aportar al alumno conocimientos avanzados de control predictivo para sistemas inteligentes. El
estudiante aprenderd como disenar e implementar diferentes algoritmos basados en técnicas de control predictivo.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequeio 15,0 12.00
Horas grupo grande 30,0 24.00
Horas aprendizaje auténomo 80,0 64.00

Dedicacion total: 125 h
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CONTENIDOS

Introduccion

Descripcion:
Este tema introducira al estudiante algunos aspectos previos necesarios para entender el control predictivo. También se vera de
forma introductoria que es y para que sirve esta técnica de control.

Dedicacion: 1h
Grupo grande/Teoria: 1h

Predictores y estimadores en MPC

Descripcion:
Es este tema se veran diferentes estimadores y predictores usados en control predictivo (filtros de Kalman, predictor de
Smith,...).

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 2h

Control Predictivo con variables de estado

Descripcion:
En este tema se tratara el disefio de controladores MPC para sistemas en espacio de estados. Se vera como calcular las ganancias
del controlador minimizando una funcién de coste y como afiadir restricciones para la obtencion del control 6ptimo.

Dedicacion: 14h
Grupo grande/Teoria: 12h
Grupo mediano/Practicas: 2h

Control Predictivo Generalizado (GPC)

Descripcion:

En este tema se verd como disefiar un control predictivo generalizado usando el modelo CARIMA del sistema. Se vera el disefo
tanato para sistemas sin retardo como para sistemas con retardos elevados. El alumno también aprendera como utilizar un
predictor de Smith (SP) en GPC.

Dedicacion: 14h
Grupo grande/Teoria: 12h
Grupo mediano/Practicas: 2h

Control Predictivo para sistemas multivariable

Descripcion:
En este tema se verd como disefiar controladores MPC para sistemas multivariable (MIMO)

Dedicacion: 14h
Grupo grande/Teoria: 12h
Grupo mediano/Practicas: 2h
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Control Predictivo de Estados Finitos

Descripcion:
En este tema se vara una nueva técnica de control predictivo para sistemas de estados finitos.

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 2h

SISTEMA DE CALIFICACION

El sistema de calificacién de la asignatura, se basara en la calificacion obtenida en las dos partes, tedrica y practica. La parte tedrica
se evaluard con examenes escritos, mientras que la parte practica se evaluara a partir del trabajo realizado por el estudiante en el
laboratorio. Se optara también a un examen de revaluacion. La nota final se calculard como sigue:

NF=0.6*NT+0.4*NL

donde T es la nota de teoria y NL es la nota de practicas.

NP=max(0.5*NP+0.5*NF, NF) , donde NP es la nota del examen parcial y NF la nota del examen final.

La nota de practicas, NL, se obtendra a partir del trabajo realizado por el estudiante en el laboratorio y de los informes entregados.

En caso de que la nota final, NF, sea inferior 5 pero igual o mayor que 2, el estudiante optard a un examen de revaluacién donde
revaluaréa solo la partte tedrica. La nota obtenida sustituird a la nota de teoria obtenida durante el curso. La nota final sera:

NF=0.6*NR+0.4*NP, donde NR es la nota obtenida en el examen de revaluacion. La fina final en este caso nunca sera superior a 7
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