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PROFESSORAT

Professorat responsable: RITA MARIA PLANAS DANGLA

Altres:

METODOLOGIES DOCENTS

Veure contingut en angles

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Veure contingut en anglées

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 45,0 60.00
Hores grup gran 30,0 40.00

Dedicacio total: 75 h

CONTINGUTS

TEMA 1

Descripcio:

Veure contingut en anglés

Dedicacio: 75h

Grup gran/Teoria: 30h

Aprenentatge autonom: 45h
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