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REQUISITS

-Cinematica i dinamica de mecanismes
-Vibracions
-Motors i transmissié (Codi : 220123)

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
1. Coneixements aplicats d'enginyeria térmica

2. Coneixements i capacitats per al calcul, disseny i assaig de maquines

METODOLOGIES DOCENTS

El curs esta dividit en tres parts:
-Classes de teoria

-Practiques de laboratori

-Activitats i exercicis d'autoaprenentage

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Conéixer els diferents sistemes i components de I'automobil. Coneixer els principis i la gestié del frenat. Analitzar la dinamica de
I'automobil. Estudiar el comportament dels pneumatics, la direccid, la suspensio i el disseny del vehicle sobre la estabilitat d'aquest

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 30,0 40.00
Hores aprenentatge autonom 45,0 60.00

Dedicaci6 total: 75 h
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CONTINGUTS

-Modul 1 : Fohaments

Descripcio:
1.- Parametres inercials del vehicle. Metodologia per a la seva determinacio
2.- Rodes i pneumatics. Modelitzacié de les forces que ho sol-liciten

Dedicacié: 12h 30m
Grup gran/Teoria: 5h
Aprenentatge autonom: 7h 30m

-Modul 2 : Frens

Descripcio:

3.- Teoria del frenat

4.- Calcul de frens i embragatges. Tipus

5.- Circuit hidraulic. Calcul. Cilindre mestre, valvules limitadores y reductores, servofré

Dedicacié: 17h 30m
Grup gran/Teoria: 7h
Aprenentatge autonom: 10h 30m

-Modul 3 : Direccié i suspensio

Descripcio:

6.- Direccid. Sistemas de direccié. Cotes de la direccié

7.- Suspensio. Tipus

8.- Calcul de elements de la suspensié. Molles, amortidors, relacié d'instal-lacié

Dedicacié: 15h
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 9h

-Modul 4 : Dinamica

Descripcio:

9.- Vibracions

10.- Dinamica vertical del vehicle
11.- Dinamica longitudinal del vehicle
12.- Dinamica lateral del vehicle

13.- Estabilitat del vehicle

14.- Dinamica de la frenada

Dedicacié: 30h
Grup gran/Teoria: 12h
Aprenentatge autonom: 18h
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-Practiques de laboratori

Descripcio:

- Determinacid dels parametres inercial del vehicles

- Suspensié Mac Pherson i SLA

- Coneixement dels elements constitutius del sistema de frenada. Calcul termic de un fre de disc
- Banc de proves de amortidors. Caracteristiques d'actuacio

- Direccid. Cotes de la direccio

- Comportament lateral de 1/2 vehicle

- Comportament longitudinal de 1/2 vehicle

SISTEMA DE QUALIFICACIO

-Examen parcial : 30 %
-Examen final : 50 %
-Practiques de laboratori/Treballs : 20 %
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