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CAPACITATS PREVIES

Haver cursat |'assignatura troncal Maquines Electriques 2.

REQUISITS

MAQUINES ELECTRIQUES II - Prerequisit

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
CEELE-20. Coneixements sobre el control de maquines i accionaments eléctrics i les aplicacions que tenen.
CEELE-26. Coneixements sobre els principis de la regulacié automatica i I'aplicacié que tenen en I'automatitzacié industrial.

Transversals:
1. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO - Nivell 3: Planificar i utilitzar la informacié necessaria per a un treball académic (per
exemple, per al treball de fi de grau) a partir d'una reflexié critica sobre els recursos d'informacié utilitzats.

METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura utilitza la metodologia expositiva en un 40%, el treball individual en un 30%, el treball en grups (cooperatius o no) en
un 30%.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Comprendre el comportament dels accionaments eléctrics a velocitat variable, treballant en els diversos quadrants del pla parell-
velocitat, tot considerant-los com un conjunt constituit per elements de I'electronica de poténcia, les maquines eléctriques i les
carregues mecaniques.
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 45,0 30.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00
Hores grup petit 15,0 10.00

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

1. L'ELECTRONICA DE POTENCIA I EL TREBALL DELS ACCIONAMENTS.

Descripcio:
Tipus d'accionaments electromecanics i caracteristiques basiques.

Objectius especifics:
Funcions basiques de I'electronica de poténcia aplicada als accionaments. Tipus d'accionaments electromecanics. Caracteristiques
de servei. Exigéncies dels serveis. Capacitat maxima de treball en els serveis a velocitat variable. Treball en els quatre quadrants.

Dedicacio: 15h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 10h

2. REGIM PERMANENT DEL MOTOR ASINCRON TRIFASIC D'INDUCCIO.

Descripcio:
Aplicacié del model de régim permanent del motor asincron trifasic d'induccié a I'estudi de I'engegada i el treball a velocitat
variable.

Objectius especifics:
Esquemes equivalents. L'engegada dels motors asincrons. Treball a velocitat variable. Alimentacié a freqiéncia variable. Treball a
parell constant. Treball a poténcia constant. Limitacions. Alimentacié per corrent.

Dedicaci6: 19h 40m

Grup gran/Teoria: 7h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 11h 40m

3. MOTORS SINCRONICS.

Descripcio:
Accionaments a velocitat variable basats en el motor sincron.

Objectius especifics:
Classificacio i constitucio basica. Esquemes equivalents. Expressions fonamentals del parell i la poténcia en alimentacions per
tensid i per corrent. Accionaments a velocitat variable. Sistemes autocommutats. Utilitzacié dels cicleconvertidors.

Dedicacié: 17h 50m

Grup gran/Teoria: 7h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 9h 50m
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4. MODELITZACIO I REGIM TRANSITORI DE LES MAQUINES DE CORRENT ALTERN.

Descripcio:
Models dinamics de les maquines de corrent altern.

Objectius especifics:

Planteig del régim dinamic pel motor asincron trifasic. Introduccié dels fasors espacials. Transformacio trifasica-bifasica

generalitzada. Balang de poténcia i parell motor. El régim permanent com consequéencia. Aplicacions.

Dedicacié: 23h 20m

Grup gran/Teoria: 9h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 13h 20m

5. TECNIQUES NO VECTORIALS DE CONTROL PER A MAQUINES DE CORRENT ALTERN.

Descripcio:
Teécniques de control per maquines de corrent altern.

Objectius especifics:

Classificacio dels sistemes basics de control. Control escalar. Control per orientacié del camp. Aplicacié a la maquina asincrona.

Aplicacié a la maquina sincrona.

Dedicaci6: 12h 20m

Grup gran/Teoria: 3h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 8h 20m

6. CONTROL VECTORIAL PER A MAQUINES DE CORRENT ALTERN

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: 23h 20m

Grup gran/Teoria: 9h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 13h 20m

7. MAQUINES ELECTRIQUES NO CONVENCIONALS

Descripcio:
contingut catala

Competéncies relacionades:

CEELE-26. Coneixements sobre els principis de la regulacié automatica i I'aplicacié que tenen en I'automatitzacié industrial.
CEELE-20. Coneixements sobre el control de maquines i accionaments eléctrics i les aplicacions que tenen.
06 URI N3. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO - Nivell 3: Planificar i utilitzar la informacié necessaria per a un treball
academic (per exemple, per al treball de fi de grau) a partir d'una reflexié critica sobre els recursos d'informacio utilitzats.

Dedicacié: 8h 30m
Grup gran/Teoria: 5h
Aprenentatge autonom: 3h 30m
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacié es portara a terme mitjangant la valoracié per part del professor/a, amb els seglients pesos assignats a les activitats
avaluables:
Treball a realitzar durant el curs: 25%, Practiques de laboratori: 25%, Ultim control: 50%.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

La prova final tindra tres parts, vinculades als diferents tipus d'activitats realitzades durant el curs.
Questions relacionades amb el treball en grup: 20%

Questions relacionades amb les practiques: 20%

Questions relacionades amb la teoria: 60%

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Mohan, Ned. Advanced electric drives: analysis, control, and modeling using MATLAB / Simulink. 2014. Wiley, ISBN
9781118485484.

- El-Sharkawi, Mohamed A. Fundamentals of electric drives. Pacific Grove, CA: Brooks/Cole, 2000. ISBN 0534952224.

- Dubey, G. K. Fundamentals of electric drives. 22 ed. Baupur: Alpha Science International, 2001. ISBN 9781842650837.

- Boldea I., Nasar S. A. Electric drives. 2nd ed. Boca Raton [etc.]: CRC Press, 2006. ISBN 9780849342201.
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