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CAPACIDADES PREVIAS

Es aconsejable haber cursado y superado las asignaturas de Fundamentos de Automatica y Regulacién Automatica

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. CE25. Conocimiento y capacidad para el modelado y simulacién de sistemas

2. CE26. Conocimientos de regulacién automatica y técnicas de control y su aplicacidon a la automatizacién industrial
3. CE29. Capacidad para disefar sistemas de control y automatizacién

METODOLOGIAS DOCENTES

Actividades formativas presenciales

- Clases expositivas y participativas

- Realizacién de ejercicios individuales y/o en grupo

- Realizacién de practicas de laboratorio individuales y/o en grupo

- Tutorizacién y evaluacidon formativa del proceso de aprendizaje
Actividades formativas no presenciales

- Repaso de los conceptos teodricos, estudio, trabajo, individual y/o en grupo
- Realizacion de ejercicios individuales y/o en grupo. -

- Preparacion de las practicas de laboratorio individuales y/o en grupo

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

La asignatura 'Ingenieria de Control' pretende:

- La estandarizacion de los conocimientos del alumnado en Ingenieria de Control, sobre el analisis de sistemas de control lineales en
espacio de estados, tanto en tiempo continuo como en tiempo discreto.

- Hacer apto al alumnado en las técnicas de andlisis de sistemas de control en espacio de estados

- Hacer apto al alumnado en el disefio de sistemas de control en espacio de estados
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 10.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
Horas grupo pequefio 45,0 30.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Analisis de sistemas de control en espacio de estados. Sistemas continuos

Descripcion:
En construccion

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 1h
Aprendizaje autonomo: 5h

Analisis de sistemas de control en espacio de estados. Sistemas discretos

Descripcion:
Objetivos

El objetivo especifico del tema es redefinir la técnica del espacio de estado para sistemas muestreados.

Contenidos

1.- Solucién de la ecuacion homogénea
2.- Célculo de la matriz de transicién.
3.- Solucién de la ecuacién completa.

Actividades, conocimientos, habilidades, aptitudes

El alumnado debera ser capaz de:

- Formular los sistemas de control en tiempo discreto por la via de variables de estado.
- Solucionar ecuaciones de estado para sistemas en tiempo discreto.

Comentarios
El desarrollo del tema se puede seguir a través de [Dom02].
Un complemento tedrico, asi como de ejercicios y ejemplos son [0ga98], [0ga99] y [Bro91]

Dedicacion: 15h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje auténomo: 10h

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 36h

Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo pequefno/Laboratorio: 12h
Aprendizaje auténomo: 20h
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titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 16h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 5h
Aprendizaje auténomo: Sh

Gestion de perturbaciones en sistemas lineales en espacio de estados en tiempo discreto

Descripcion:
contenido castellano

Competencias relacionadas:
. CE29. Capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacion

Dedicacion: 15h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: Sh

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacioén: 36h

Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo pequefno/Laboratorio: 12h
Aprendizaje auténomo: 20h

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 26h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefo/Laboratorio: 9h
Aprendizaje autonomo: 15h

SISTEMA DE CALIFICACION

La calificacion de la asignatura tiene en cuenta todo el trabajo realizado a lo largo del curso valorando los aspectos teoricos y
practicos.

Para la parte tedrica, se hardn dos examenes escritos: parcial (P) y final (F). La nota d ela teoria se calculard como T=max (F,
0.5P+0.5F).

Para la parte practica se harad una prueba con ordenador la Ultima sesion de practicas (Pr). En esta prueba también habra una parte
del contenido visto en el laboratorio de control. La nota final se calculard como:

Nota final: 0.7-T+0.3-Pr

Los alumnos con nota final entre 2 y 4.9 pueden recuperar la asignatura en un Unico examen de reavavaluacion con part tedrica y
parte practica con un peso del 100%. La nota final obtenida seguira lo que indique la normativa de la Escuela.
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