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CAPACITATS PREVIES

Coneixement de la cinematica i la dinamica (formulacié vectorial) de solid rigid.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CE7-MUREM. Utilitzar les eines de simulacié numeérica per al disseny, calcul i fabricacié de components, sistemes i

instal-lacions mecaniques.

CE9-MUREM. Identificar les tendéncies de recerca a |'area d'Enginyeria Mecanica, els diferents models d'unitats d'investigacio, aixi
com els mecanismes de gestid, difusid i proteccié de la R+D+i.

Genériques:

CG1-MUREM. Resoldre problemes propis de I'Enginyeria Mecanica mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics, cientifics,
instrumentals, tecnologics i de gestid.

CG4-MUREM. Investigar, desenvolupar i innovar al camp de I'Enginyeria Mecanica.

CG8-MUREM. Desenvolupar les habilitats d'aprenentatge que permetin dominar les activitats propies de I'Enginyeria Mecanica actuals i
futures i el desenvolupament continu de I'ambit.

METODOLOGIES DOCENTS

- Classe presencial teorica i practica (aula, aula informatica i laboratori).
- Aprenentatge autonom pautat.

- Aprenentatge cooperatiu.

- Aprenentatge basat en projectes, problemes i casos.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Objectius d'aprenentatge

Els objectius generals d'aprenentatge del curs sén:

- Coneixer eines per al modelatge de sistemes mecanics multisolid (tipus de coordenades, restriccions cinematiques, etc.).
- Aplicar algorismes computacionals per resoldre problemes cinematics i dinamics.

- Utilitzar interficies grafiques per a visualitzacié de moviment.

Actituds, valors i normes
Aquesta unitat de curs ajudara els estudiants a desenvolupar-se en una série d'arees, que inclouen esforg, disciplina, col:-laboracid i
treball en equip, analisi de problemes computacionals complexos, comunicacié oral i escrita i preparacié de material multimedia.
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 12,0 16.00
Hores aprenentatge autonom 48,0 64.00
Hores grup gran 15,0 20.00

Dedicaci6 total: 75 h

CONTINGUTS

Modelitzacio de sistemes mecanics

Descripcio:

Seleccié de les coordenades. Coordenades independents. Coordenades dependents. Equacions de restriccid. Restriccions de parell

cinematic. Restriccions de solid rigid.

Competéncies relacionades:

CG1-MUREM. Resoldre problemes propis de I'Enginyeria Mecanica mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics,

cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

CE7-MUREM. Utilitzar les eines de simulacié numérica per al disseny, calcul i fabricacié6 de components, sistemes i

instal-lacions mecaniques.
Dedicacio: 9h
Grup gran/Teoria: 3h

Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 5h

Cinematica

Descripcio:

Cinematica del solid rigid. Problema de posicio inicial. Problema de velocitat. Problema d’acceleracié. Simulacié cinematica.

Mecanismes sobredeterminats. Representacio grafica

Competéncies relacionades:

CG1-MUREM. Resoldre problemes propis de I'Enginyeria Mecanica mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics,

cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

CG8-MUREM. Desenvolupar les habilitats d'aprenentatge que permetin dominar les activitats propies de I'Enginyeria Mecanica

actuals i futures i el desenvolupament continu de I'ambit.
CG4-MUREM. Investigar, desenvolupar i innovar al camp de I'Enginyeria Mecanica.

CE7-MUREM. Utilitzar les eines de simulacié numérica per al disseny, calcul i fabricacié de components, sistemes i

instal-lacions mecaniques.

CE9-MUREM. Identificar les tendéncies de recerca a I'area d'Enginyeria Mecanica, els diferents models d'unitats d'investigacio, aixi

com els mecanismes de gestid, difusié i proteccié de la R+D+i.

Dedicacio: 30h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 20h
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Dinamica

Descripcio:
Equacions de la dinamica. Equacions de Lagrange. Matriu de masses i vector de forces generalitzades. Formulacions dinamiques.
Integracié numerica de les equacions del moviment.

Competéncies relacionades:

CG1-MUREM. Resoldre problemes propis de I'Enginyeria Mecanica mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics,
cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

CG8-MUREM. Desenvolupar les habilitats d'aprenentatge que permetin dominar les activitats propies de I'Enginyeria Mecanica
actuals i futures i el desenvolupament continu de I'ambit.

CG4-MUREM. Investigar, desenvolupar i innovar al camp de I'Enginyeria Mecanica.

CE7-MUREM. Utilitzar les eines de simulacié numérica per al disseny, calcul i fabricacié de components, sistemes i

instal-lacions mecaniques.

CE9-MUREM. Identificar les tendéncies de recerca a I'area d'Enginyeria Mecanica, els diferents models d'unitats d'investigacio, aixi
com els mecanismes de gestid, difusié i proteccié de la R+D+i.

Dedicacio: 36h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 7h
Aprenentatge autonom: 23h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La nota final (NF) es calculara a partir de les seglients notes parcials:

Nac = Nota dels lliuraments (avaluacié continuada, practiques, treballs, projectes i presentacions)
Nef = Nota de I'examen final.

NF = 0,50*Nac + 0,50*Nef

Reavaluacié:

S'hi poden presentar els estudiants matriculats a I'assignatura que hagi obtingut una qualificacié final (NF) superior o igual a 2,0 pero
inferior a 5,0. L'examen de reavaluacié té el mateix format que I'examen final ordinari. La nota de I'examen de reavaluacio (Nre) i la
nota dels lliuraments (no reavaluables) proporcionen la nota de reavaluacié (Nfreavaluacio)

NFreavaluacié = 0,50*Nac + 0,50*Nre

Si Nfreavaluacié > 5, la nota final de I'assignatura sera aprovat amb qualificacié 5,0.

Si Nfreavaluacid
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