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PROFESORADO

Profesorado responsable: Ramon Sarrate

Otros:

METODOLOGIAS DOCENTES

- Sessions presencials d'exposicié de continguts a I'aula fent servir mitjans audiovisuals.
- Sessions presencials de practiques al laboratori.
- Treball autonom d'estudi, realitzacié d'informes de practiques i de resolucié d'exercicis.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

- Conscienciar sobre les problematiques involucrades en la implementacié de sistemes de temps real.
- Proporcionar els coneixements basics sobre les tecnologies informatiques de programacié multitasca.
- Familiaritzar amb els sistemes operatius de temps real.

- Iniciar en la implementacio practica d'aplicacions de control i supervisié en sistemes encastats.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 45,0 60.00
Horas grupo pequefio 15,0 20.00

Dedicacion total: 75 h
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CONTENIDOS

Modul 1: Introduccio als sistemes encastats

Descripcion:

1.1. Introduccié a I'assignatura

1.2. Definicio i caracteristiques dels sistemes de temps real
1.3. Sistemes operatius de temps real

Dedicacion: 3h 30m
Grupo grande/Teoria: 1h 30m
Aprendizaje autonomo: 2h

Modul 2: Gesti6 del temps

Descripcion:

2.1. Definicions i conceptes

2.2. Sistemes de mesura de temps
2.3. Execuci6 periodica de codi

Dedicacion: 8h

Grupo grande/Teoria: 1h 30m
Grupo pequeino/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 4h 30m

Modul 3: Gestié multitasca

Descripcion:

3.1. Mecanismes d’invocacié i de planificacié
3.2. Estats d'una tasca

3.3. Programacié multitasca en QNX

Dedicacion: 13h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 7h

Modul 4: Interaccié entre tasques

Descripcion:

4.1. Introduccio

4.2. Accés a recursos compartits

4.3. Comunicacié mitjangant missatges
4.4. Mecanismes de sincronitzacid

Dedicacion: 51h 30m

Grupo grande/Teoria: 10h
Grupo pequeno/Laboratorio: 9h
Aprendizaje autonomo: 32h 30m
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ACTIVIDADES

Activitat 1: Classes magistrals

Descripcion:
Exposicié de continguts a l'aula fent servir mitjans audiovisuals. Es planifiquen sessions de 2,5 hores per setmana.

Dedicacion: 12h 30m
Grupo grande/Teoria: 12h 30m

Activitat 2: Practiques de laboratori

Descripcion:
Es treballa en un ordinador i un robot mobil, amb un sistema operatiu de temps real. Es planifiquen sessions de 2,5 hores per
setmana.

Dedicacién: 35h
Grupo pequefno/Laboratorio: 15h
Aprendizaje autonomo: 20h

Activitat 3: Problemes

Descripcion:
Es proposen problemes i exercicis a resoldre a casa.

Dedicacion: 3h
Aprendizaje autonomo: 3h

Activitat 4: Examen final

Descripcion:
Es planifica un sol examen al final de curs.

Dedicacion: 24h 30m
Grupo grande/Teoria: 2h 30m
Aprendizaje auténomo: 22h

SISTEMA DE CALIFICACION

Cualquier acto de fraude académico, plagio o uso o mera tenencia al alcance de medios no autorizados en cualquier actividad de
evaluacién comportara la calificacion de cero (0) en la prueba o entrega afectada. Ademas, de acuerdo con la normativa de la
Universidad, la posible derivacion de los hechos para la apertura de un expediente disciplinario implicara que la asignatura quede en
el estado provisional de "pendiente de evaluacidon" hasta la resolucidon del expediente. La gestion de estas incidencias se lleva a cabo

de acuerdo con el Marco de actuacién para la integridad académica en la evaluacion de la UPC.

- Informes de practiques: 55%
- Resolucid de problemes: 10%
- Examen: 35%
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