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METODOLOGIAS DOCENTES

La docencia de la asignatura se organiza en tres bloques metodoldgicos:

e Sesiones presenciales en el aula con clases de teoria (lecciones magistrales) y de aplicacion (ejemplos y problemas).

En las sesiones presenciales en el aula, el profesorado a cargo expondra los contenidos del curso, introduciendo las bases tedricas de
la materia, conceptos, métodos y procedimientos de resolucién y resultados, ilustrandolos mediante ejemplos convenientes, material
visual y proponiendo a los alumnos, cuando se considere, ejercicios y problemas a resolver.

Complementariamente, el profesorado propondra regularmente actividades de comprension y consolidacion de los conceptos
trabajados al aula.

e Sesiones presenciales practicas, que pueden incluir lecciones especificas de uso de software informatico, conferencias y charlas,
seminarios, practicas de laboratorio y/o taller, presentacién de trabajos/proyectas y visitas a empresas.

Las conferencias, charlas, seminarios, practicas de laboratorio/taller, presentacién de trabajos y visitas a empresas se anunciaran
convenientemente a través de ATENEA.

e Trabajo auténomo de estudio y en grupo a través de la realizacion de diferentes actividades.

En el trabajo en grupo, los estudiantes tendran que colaborar conjuntamente en pequefios grupos en un objetivo comun. Durante la
actividad, los estudiantes crean el conocimiento a partir de la interaccion entre companeros, en lugar de la transferencia clasica
profesor alumno, los estudiantes son responsables tanto del aprendizaje de sus compafieros como de su propio y lo ol del profesorado
es de facilitador, es decir, desarrolla la estructura, facilita el contexto y provee del espacio de aprendizaje. Se espera que los
estudiantes interactuin, discutan, contrapongan puntos de vista y resuelvan el problema conjuntamente.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Conocer los diferentes sistemas y componentes del automévil. Conocer los principios y la gestion del frenado. Analizar la dinamica del
automovil. Estudiar el comportamiento de los pneumaticos, la direccidn, la suspensién y el disefio del vehiculo sobre la estabilidad de
este.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 30,0 40.00
Horas aprendizaje auténomo 45,0 60.00

Dedicacion total: 75 h
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CONTENIDOS

Tema 1: Introduccion a la dinamica de vehiculos

Descripcion:

1.- El automovil y y definiciones de interés
2.- Breve historia del automévil

3.- Masas y dimensiones del vehiculo

4.- Principios fundamentales de aplicacion
5.- Cargas dindmicas en los ejes

Dedicacion: 4h
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 1h

Tema 2: Maniobras de aceleracion y frenado

Descripcion:

1.- Aceleracion limite segun la potencia

2.- Aceleracion limite segln la capacidad de traccion
3.- Ecuaciones basicas en el frenazo

4.- Fuerzas durante el frenazo

5.- Maniobra de frenazo

6.- Friccion entre la rueda y el pavimento

Dedicacioén: 15h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje auténomo: Sh

Tema 3: Conduccion en linea recta
Descripcion:

1.- Resistencia aerodinamica
2.- Resistencia al rodamiento
3.- Fuerzas de excitacidon

4.- Respuesta del vehiculo
5.- Percepcion del conductor

Dedicacioén: 15h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje auténomo: Sh

Tema 4: Maniobra de giro

Descripcion:

1.- Introduccién a la maniobra de giro

2.- Giro a baja velocidad

3.- Giro a alta velocidad

4.- Efectos de la suspension en las maniobras de giro

Dedicacioén: 15h
Grupo grande/Teoria: 6h
Aprendizaje auténomo: Sh
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Tema 5: Suspensiones
Descripcion:

1.- Ejes rigidos

2.- Suspensiones independientes
3.- Geometrias de suspensién

4.- Andlisis del centro de rotacion

Dedicacion: 8h 40m
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 5h 40m

Tema 6: Sistema de direccion

Descripcion:
1.- Introduccién a los sistemas de direccién

2.- Momentos y fuerzas en los sistemas de direccion
3.- Influencia de la traccidon delantera en la direccion

4.- Influencia de la direccidon en las cuatro ruedas

Dedicacion: 8h 40m
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje auténomo: 5h 40m

Tema 7: Ruedas
Descripcion:

1.- Construccién de los neumaticos

2.- Propiedades de traccion

3.- Propiedades en las maniobras de giro

4.- Comportamiento combinado en frenazo y giro

Dedicacion: 8h 40m
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje auténomo: 5h 40m
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SISTEMA DE CALIFICACION

Cualquier acto de fraude académico, plagio o uso o mera tenencia al alcance de medios no autorizados en cualquier actividad de
evaluacién comportara la calificacion de cero (0) en la prueba o entrega afectada. Ademas, de acuerdo con la normativa de la
Universidad, la posible derivacion de los hechos para la apertura de un expediente disciplinario implicara que la asignatura quede en
el estado provisional de "pendiente de evaluacidon" hasta la resolucidn del expediente. La gestion de estas incidencias se lleva a cabo
de acuerdo con el Marco de actuacion para la integridad académica en la evaluacién de la UPC.

El sistema de calificacién de la asignatura se estructura en los siguientes bloques:
1) Examen final (P). Peso 50%

2) Trabajo en grupo y practicas de laboratorio (T). Peso 20%

3) Conceptualizacién y resolucion de retos (R). Peso 30%

Para los alumnos que no aprueben el examen final (P), se prevé realizar un examen de reconducciéon que se realizara al final del
cuatrimestre en el dia y hora a convenir por la Escuela y el equipo docente.

Normas del examen de reconduccion:

e Sélo pueden presentarse los alumnos que hayan suspendido el examen final (P < 5.0).

e La nota maxima esta limitada a 6.0 sobre 10.0.

e La nota final correspondiente al examen final (P) sera la mas alta que obtenga el alumno entre los dos exdmenes (examen ordinario
y examen reconduccion).
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