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PROFESORADO

Profesorado responsable: JAVIER MARTINEZ GARCIA

Otros: Primer quadrimestre:

JAVIER MARTINEZ GARCIA - Grup: DT, Grup: ERAS, Grup: GESTN, Grup: MUENO
FERMIN ENRIQUE OTERO GRUER - Grup: DT, Grup: ERAS, Grup: GESTN, Grup: MUENO
FRANCESC TURON PUJOL - Grup: DT, Grup: ERAS, Grup: GESTN, Grup: MUENO

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. Conocimiento de la mecéanica y de los componentes de maquinas.
2. Conocimiento de la elasticidad y resistencia de materiales y capacidad para realizar célculos de elementos sometidos a

solicitaciones diversas.

Transversales:

3. APRENDIZAJE AUTONOMO - Nivel 1: Llevar a cabo tareas encomendadas en el tiempo previsto, trabajando con las fuentes de
informacién indicadas, de acuerdo con las pautas marcadas por el profesorado.

METODOLOGIAS DOCENTES

Adquirir, comprender y sintetizar conocimientos
Plantear y resolver problemas
Realizar trabajos individualmente

Analizar resultados

Relacionar conocimientos de distintas disciplinas

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Comprender y aplicar la teoria de maquinas y mecanismos.

Comprender los conceptos de resistencia de materiales.

Realizar las tareas solicitadas en el tiempo previsto, de acuerdo a las pautas marcadas por el profesor o tutor. Identificar el progreso
y el grado de logro de los objetivos del aprendizaje.

Detectar carencias en el conocimiento propio y superarlas mediante la reflexidn critica y la eleccién de la mejor actuacion para ampliar

el conocimiento.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 75,0 40.00
Horas aprendizaje auténomo 112,5 60.00

Dedicacion total: 187.5 h

CONTENIDOS

Geometria de Masas

Descripcion:
Calculo de las propiedades basicas geométricas de piezas mecanicas: centro de gravedad, momentos de inercia y producto de
inercia. Teorema de Steiner. Rotacion de ejes. Ejes principales de inercia.

Dedicacioén: 12h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autébnomo: 7h

Cinematica del Punto y del Solido

Descripcion:
Movimiento general. Casos particulares: traslacion y rotacion. Velocidades y aceleraciones. Componentes intrinsecas.

Dedicacion: 7h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 1h
Aprendizaje autonomo: 4h

Estudio de Mecanismos

Descripcion:
Analisis de mecanismos planos y espaciales. Elementos constitutivos y grados de libertad. Centro instantédneo de rotacion.
Centros relativos y teorema de los tres centros.

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

Dedicacion: 12h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autonomo: 7h
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Velocidades en Mecanismos Planos

Descripcion:
Método analitico, componente axial, velocidades de giro. Velocidades relativas. Método del cinema. Velocidades en los
movimientos de arrastre.

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

Dedicacioén: 19h

Grupo grande/Teoria: 3h
Grupo mediano/Practicas: 5h
Aprendizaje autonomo: 11h

Aceleraciones en Mecanismos Planos

Descripcion:
Aceleracién de los puntos de sélidos en rotacidn. Aceleracion relativa. Cinema de aceleraciones. Aceleracién en movimientos de
arrastre. Teorema de Coriolis. Polo de aceleraciones de un sdlido.

Dedicacion: 19h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Aprendizaje autonomo: 13h

Dinamica del Movimiento Plano

Descripcion:
Mecanismos planos. Ecuaciones generales del movimiento plano. Sistemas equivalentes en dindmica plana. Masas puntuales.

Objetivos especificos:
(CAST)

Actividades vinculadas:
(CAST)

Dedicacion: 14h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autonomo: Sh

Fuerzas de Inercia del Movimiento Plano

Descripcion:
Fuerza de inercia de una particula y de un soélido. Principio de D'Alembert. Andlisis de fuerzas en un mecanismo plano. Casos
particulares: traslacion, rotaciéon y movimiento general.

Dedicacién: 13h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autéonomo: 8h
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Equilibrado de Rotores

Descripcion:
Fuerzas de inercia de un rotor. Equilibrio estatico. Equilibrio dindmico. Equilibrado de rotores con dos contrapesos.

Dedicacion: 9h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Aprendizaje auténomo: 5h

Dinamica de los Sistemas de Un Grado de Libertad

Descripcion:
Energia cinética de un mecanismo. Ecuacion de la energia cinética. Masa reducida a un punto. Fuerza reducida. Relacion fuerza
reducida-masa reducida. Sistemas equivalentes a una particula.

Dedicacion: 13h 30m

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autonomo: 8h 30m

Equilibrio del Punto

Descripcion:
Descripcion de las fuerzas actuantes en un sistema. Diagrama del sélido libre. Ecuaciones de equilibrio del punto.

Dedicacioén: 16h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Aprendizaje auténomo: 10h

Equilibrio del Sélido

Descripcion:
Descripcion de los momentos actuantes en un sistema. Par de fuerzas. Diagrama del sélido libre. Ecuaciones de equilibrio del
solido. Aplicacién a mecanismos. Estructuras reticuladas planas.

Dedicacioén: 25h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 6h
Aprendizaje auténomo: 15h

Esfuerzos en el Solido

Descripcion:
Caracterizacion de los esfuerzos que afectan al sélido. Estructuras isostaticas e hiperestaticas. Calculo de los esfuerzos en
estructuras isostaticas. Representacion de los esfuerzos en diagramas

Dedicacion: 28h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: Sh
Aprendizaje autonomo: 15h
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SISTEMA DE CALIFICACION

Cualquier acto de fraude académico, plagio o uso o mera tenencia al alcance de medios no autorizados en cualquier actividad de
evaluacién comportara la calificacion de cero (0) en la prueba o entrega afectada. Ademas, de acuerdo con la normativa de la
Universidad, la posible derivacion de los hechos para la apertura de un expediente disciplinario implicara que la asignatura quede en
el estado provisional de "pendiente de evaluacidon" hasta la resolucidn del expediente. La gestion de estas incidencias se lleva a cabo
de acuerdo con el Marco de actuacién para la integridad académica en la evaluacion de la UPC.

EVALUACION CONTINUADA:

La evaluacion continuada de la asignatura se realizara a partir de la media ponderada de las siguientes calificaciones parciales:

Nec = 0.05-Ngm + 0.20-Npp + 0.35-Nd + 0.40:Ne

siendo,

Nec: Nota evaluacion continuada

Ngm: Nota examen geometria de masas

Npp: Nota examen parcial

Nd: Nota examen de dindmica

Ne: Nota examen de estética

Para poder aprobar la asignatura por evaluacién continuada, el alumnado debera tener una nota de Nec superior o igual a cinco; y
debera tener, también, una nota superior o igual a cinco en los examenes vinculados a las notas Nd y Ne. Esto es:
Nec>25yNd=>5yNe=>5

El alumnado que cumpla este requisito obtendra como nota final de curso:

Nfc = Nec

siendo,

Nfc: Nota final de curso

Nec: Nota evaluacién continuada

El alumnado que no tenga aprobada la asignatura por evaluacién continuada debera asistir al examen final para poder aprobar el
curso.

EXAMEN FINAL:

El examen final se realizara sobre la totalidad de la materia asociada a la asignatura.

El alumnado que realice el examen final de la asignatura, independientemente de la nota que tenga de evaluacién continuada,
obtendra como nota final de curso la que resulte del calculo ponderado de la nota de evaluacién continuada y la nota obtenida en el
examen final.

Nfc = 0.30-Nec + 0.70-Nef

donde,

Nfc: Nota final de curso

Nec: Nota evaluacidn continuada, calculada segln se ha indicado anteriormente.

Nef: Nota examen final

El alumnado con una nota de evaluacidén continuada inferior a cinco que no realicen el examen final de la asignatura, seran evaluados
como “no presentados”

REEVALUACION:

La prueba de reevaluacion consistird en un Unico examen en el que se evaluaran los conocimientos de la totalidad de la asignatura. La
nota final de la prueba de reevaluacidn corresponderd Unicamente a la nota obtenida en el examen. Esta nota serd siempre igual o
superior a la obtenida previamente como nota de curso y no podra ser nunca superior a cinco.

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

El alumno que no se presente a la prueba final constarda como "no presentado" a la asignatura.
Se podra utilizar un formulario, con un maximo de 5 hojas, para la realizacién de las pruebas de curso.
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RECURSOS

Otros recursos:
Los ejercicios de curso estaran disponibles en el campus virtual (Atenea) y en la web: www.fnb.upc.edu/mecanica/
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